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INSTRUGOES DE USO E DE INSTALACAO

OAHTEX XPHXHX KAI ETKATAXTAYXHX

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE W SKCTITYATALINN

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI
KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI

<(€R Ready))

AUTOMATIZACOES PARA PORTAS BASCULANTES DE MOLAS E SECCIONAIS
AYTOMATISMOI FIA MONOKOMMATES. KAI TOAYSMASTES MOPTES OPOOHS
AUTOMATYKA DO BRAM UCHYLNYCH | SEKCYJNYCH

WHCTPYKLIVA MO MOHTAY 3MTEKTPOMPUBOAA ANA CEKLIMOHHbIX BOPOT
AUTOMATICKE SYSTEMY PRO VYKLOPNA A SEKCNI VRATA

MONOBLOK VE SEKSIYONEL KAPILAR ICIN OTOMASYON SISTEMLERI

Atencao! Ler atentamente as “Instrucdes ” que se encontram no interior! poooxn! AlaBacte pe mpoooxn Tig I'Ipoaltionmnoac’ oto ecwtepikd! Uwagal Nalezy uwaznie przeczytac "Ostrzezenia”
w érodku! BHumaHme! BHumaTenbHO NpouThTe Haxoaawmecs BHYTpu “UHcTpykumn”! Varovanil Prectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!
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https://smartel.ua/product/komplekt-avtomatiki-dlya-vorot-bft-botticelli-bt-a650-belt-kit/

GENERALIDADES

O sistema BOTTICELLI BTA 650 é apropriado para motorizar portas seccionais (fig.1), portas basculantes que se recolhem completamente (fig.2).
A altura maxima da porta basculante ndo deve superar os 3 metros. A instalacdo é de facil execucao e permite uma montagem rapida, sem que
seja necessario efectuar nenhuma modificagdo na porta. O bloqueio no fecho é mantido pelo motorredutor irreversivel.

FENIKA

To ocUotnua BOTTICELLIBTA 650 €ival KOTAANAO yla TNV Kivnon ToAUoTIAoTwy BUpWV 0po@nG (€1K. 1), LOVOKOUUATWY BUpwV 0po@nG e ENATrpLa
mAfipou¢ andoupong (€IK. 2). To Péyloto UPOC TNG MOVOKOUUATNG TTOPTAC opo@Pri¢ dev mpémel va umepPaivel ta 3 pétpa. H amir eykatdotaon
EMTPETEL TN YPryopn TomoBétnon Xwpeic kapia tpomomnoinon otnv mopta. H ac@dhion o€ KAeloTh B€on Slatnpeital amod Tov NAEKTPOUEIWTHPA
plag katevbuvonc.

UWAGI OGOLNE

System BOTTICELLI BTA 650 nadaje sie do napedu bram sekcyjnych (rys.1), bram uchylnych wystajacych wykorzystujacych sprezyny catkowicie
sktadanych (rys.2). Maksymalna wysokos$¢ bramy uchylnej nie moze przekracza¢ 3 metréw. Latwos¢ instalacji pozwala na jej szybkie wykonanie
bez koniecznosci modyfikacji w drzwiach. Blokada w pozycji zamknietej jest utrzymywana przez nieodwracalny motoreduktor.

OBLAA UHOOPMALMA

Mpueog «BOTTICELLIBTA 650» npefHa3HaueH 419 aBTOMaTU3aLmm CeKUMOHHBbIX (fig.1), NOAbeMHO-MOBOPOTHbIX MOTHOCTHI0 yOUPAIOLLMXCA BOPOT
(fig.2). MakcumanbHas BbiCOTa Mpoema NoAbeMHO-NMOBOPOTHBIX BOPOT He IOKHA MPEBbILATH 3 METPaMeTPOB. YCTaHOBKa NPMBO/A BbIMOJIHAETCA
NIerko 1 6bICTPO, MOHTaX He TpebyeT M3MEeHEHMIN KOHCTPYKUMM BOPOT. [pu 3aKkpbITy BOpPOTa GIOKMPYIOTLCAGNIOKUPYIOTCA HEPEBEPCUBHBIM
peayKTOpHbIM ABUraTeNIEM.

VSEOBECNE UDAJE

Systém BOTTICELLI BTA 650 je vhodny k motorovému pohonu sekénich vrat (obr. 1), vykyvnych vrat s pruzinovym systémem a Uplnym zasouvanim
(obr. 2).

Maximalni vyska vykyvnych vrat nesmi prekrocit 3 metry. Instalace je snadna a umoznuje rychlou montaz bez Uprav vrat. Vrata jsou v zaviené poloze
zajisténa nevratnym redukénim motorem.

GENEL

BOTTICELLI BTA 650 sistemi, seksiyonel kapilarin (res.1), komple giren yayl, acildiginda yarisi disarida kalan monoblok kapilarin (res.2). Monoblok
kapinin maksimum yiiksekligi 3 metreyi gegmemelidir. Kolay kurma, kapida herhangi bir degisiklik yapmadan hizli bir montaj saglar. Otomasyon
kapali oldugunda, tersinemez motor rediktori kapinin disardan agilmasina izin vermez.
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COMPOSICAO DO KIT - XYNOEXH TOY KIT - SKLAD ZESTAWU
NMPOBEPDBTE MOJIOXKEHUE KOMIMJIEKTA - SLOZENI SADY - KIT ICERIGI
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Para instalagées que precisem que o operador trabalhe em alturas acima de 2 metros em relagdo ao plano inferior, é obrigatdrio o uso de equipamentos com niveis de
seguranga maiores como andaimes ou tablados. Para atividades fora da Itdlia, verifique anteriormente a norma especifica local.

la eykataoTtdoelg mou anmaitolV o XEIPIOTHG va eVepyel o UYnN peyaAltepa amd 2 pétpa o oUyKpIon UE TOV KATw 6powo, eival ummoxpewTikh n xprion eomAiopol ue
uYnAdtepa emimeda aopaleiag, 6mws okaAwoltée. la dpaotnpIoTnTes KTOC Italiag, va eAEyxeTe TAVTA TOV OXETIKG TOMIKO KAVOVIOUO.

w instalacjach, ktére wymagajq pracy operatora na wysokosci wiekszej niz 2 metry od podfoza, obowigzkowo nalezy stosowac sprzet o zwiekszonym poziomie
bezpieczenstwa, taki jak np.rusztowanie lub rusztowania jezdne. Odnosnie dziatar prowadzonych poza terenem Wtoch nalezy wczesniej sprawdzi¢ przepisy obowiqzujqgce
w danym miejscu.

[inaycmaHosok, skcnayamayus komopuix npednosiaeaem, 4mo onepamop pabomame Ha 8bicome 6os1iee 2 Mempos 0m Hax00AWe20CA NOO HUM NOKPbIMUSA, He0bXo0UMO
ucnosnb3osame cpedcmaa, obecneyusaroujue 6osee 8bICOKUU yposeHb 6e30nacHOCMU, makue KaKk MOCMKU U/u nepedsuxHble naamgopmel. [leped sbinosiHeHUem
pabom 3a npedenamu manuu cedyem npedsapumesibHO 03HAKOMUMbCA ¢ MpebOo8AHUAMU HAUUOHAIbLHO20 3aKoHOdamesnbcmad.

U zarizeni, kterd vyZaduji, aby provozovatel pracoval ve vyskdch vice nez 2 metry nad podlahovu, je povinné pouZivat vybaveni s vétsim zabezpecenim, jako je leseni nebo
pracovni plosina. Pro ¢innosti mimo Itdlii ovérte nejprve danou mistni legislativu.

Operatdriin asagidaki zemine gore 2 metreden daha yiiksek seviyelerde calismasini gerektiren kurulumlar icin, iskele veya képriiler gibi daha yiiksek giivenlik seviyelerine
sahip ekipmanlarin kullanilmasi zorunludur. Italya disindaki aktiviteler iin, éncelikle yerel mevzuati kontrol edin.
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@ Instalacao do motor com teto PADRAO- Eykatdotaocn KivnTApa He TYMIKH opo@ii- A Instalowanie silnika z sufitem
STANDARDOWYM-YcTaHoBKa gBuratens Ha notonke CTAHAAPTHOMW BbicoTbi-Instalace motoru se STANDARDNIM stropem -
STANDART tavanh motor kurulumu

~

Equilibre a secao!
E§icoppomarte To THRpa!
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupyiiTe ceKyumio!
Vyvazte sekcni vrata!
Boliimii.dengeleyin!

*

Ndo fornecidas

Aev SiatiBetat

Nie dostarczane w zestawie

He 8xo0um 8 komniekm nocmasku
Neni soucdsti doddvky

Tedarik dahilinde degil

116 mm

108+

Instalacdo do motor com teto MAIS ALTO (prolongamento) - Eykataotaon kivntipa pe MO YWHAH opogn (npoéktaon)
Instalowanie silnika z §yﬁtem WYZSZYM (przedluiacz)—VCTatloaKa ABuraTtens Ha Bbicokom notonke (YAJIMHUTEb)
Instalace motoru s VYSSIM stropem (prodlouzeni) - DAHA YUKSEK (uzatilmis) tavanl motor kurulumu

Equilibre a secao!
E§icoppomiote To THARpa!
Wywazy¢ segment!
C6anaHcnpynTte cekyuio!
Vyvazte sekcni vrata!
Boliimii dengeleyin!

*

Nao fornecidas

Aev SiatiBetat

Nie dostarczane w zestawie

[ He sxooum 8 komnjiekm nocmasku
| Neni soucdsti doddvky

Tedarik dahilinde degil

>116 mm

E aconselhdvel posicionar o operador de forma a manter o ramo dianteiro da ala-
vanca o mais horizontal possivel (ver figura), sem prejuizo de que serd verificada,
pelo instalador, a conformidade com a normativa relativa aos impactos.

JuvIoTdTal N OTEPEWODN TOU XEIPIOTH KATA TETOIO TPOMO, WOTE VA _UMOPEl O
Eynpéo@log KkAdSo¢ Tou poxAou va Siatnpeitai 600 To duvatdv mo opi{ovria (BA.

1KOVQ), UTT6 ToV 6p0 OTI 0 EYKATAOTATNG TPENel va enaAnBeUoel 6Tt TNPHONKE N
@ VOUO0BEDia OXETIKA UE TIG EMITTWOEIC.

Zaleca sie zamocowanie napedu w taki sposob, aby przednia czes¢ dzwigni
znajdowata sie jak najbardziej poziomo (patrz rysunek), przy zatozeniu, ze insta-
lator musi sprawdzi¢ zgodnos¢ z przepisami dotyczqcymi uderzen.

PekomeHOyemcsa ycmaHosumes onepamopa makum 06pasom, Ymobbl nepedHsAs
yacme poeidaea 6el1a MAKCUMAnbHO 20pU3OHMAsbHOU (CM.PUCYHOK), npu
yC/108UU NPOBEPKU MOHMAXHUKOM CO6/100eHUA HOPMAMUBA OMHOCUMEsbHO
y0apHozo 8030elicmeaus.

Doporucujeme operdtor upevnit tak, aby predni rameno pdky drZelo co nejvice v
horizontdini poloze (viz obrdzek), za predpokladu, Ze instalacni technik zkontro-
luje, zda byly dodrzeny predpisy tykajici se ndrazu.

Operator kolun én kismini olabildigince yatay (bakiniz sekil) bir sekilde sabit
tutmalidir, montaj teknisyeni ise durur konumdayken tesisatlar ile ilgili standart-
— lara uygun oldugunu kontrol edecektir.

D813947 00101_04
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DIMENSOES - AIAXTAZEIZ - WYMIARY - TABAPUTbI -ROZMERY - BOYUTLAR
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* Percurso utile/ AIAAPOMH w@éhipn / CZAS ROBOCZEGO / XO/[1 nonesHbiii / ZDVIH uzite¢ny/ STROK Kullanilir

SESTAVENI KOLEJNICE -RAY MONTAJI

Mpaupn duo Tepayiwy,
Szyna dwuczesciowa,
[iByxcocTaBHOW penbc,
Dvoudilna kolejnice,

Iki parcali ray

MONTAGEM DO TRILHO - XYNAPMOAOTHZH FPAMMHZX - MONTAZ SZYNY - CEOPKA PEJIbCOBOIO NMyTU

cadeia,ANuaiba, tafncuch
Uenb , Retéz, Zincir .
novo, Veog, nowy
HOBbIV, NOVY, yeni

Trilho Unico,
Movn ypapur,
Szyna jednoczesciowa,
LlenbHbin penbc,

Jedina kolejnice, Tekli ray

A WA A aWaW

N Ao,

correia, lpavtag, pasek,
pemeHb, popruh, kayis

novo, v€og, nowy
HOBbI, NOVY, yeni

vecchie, old, anciens
alt, viejo, oud
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FIXAGAO DA HASTE “PORTA-TRILHO” NO TETO - XTEPEQXH EAAXMATOZ “XTHPI=HX FPAMMHZ” ZTHN OPO®H - MOCOWANIE
OBEJMY WSPORNIKOWEJ SZYNY NA SUFICIE - KPEME HECYLLErO KPOHLUTEWHA PEJIbCA HA MOTOJIKE -UPEVNENI “DRZAKU
KOLEJNICE” NA STROP -"TAVANA MONTE EDILEN” ASKI APARATLARININ SABITLENMESI -

16

FIXACAO DO TRILHO NO TETO - S TEPEQEH FPAMMHX XTHN OPO®H - MOCOWANIE SZYNY NA SUFICIE
KPEMEX PEJIbCA HA NMOTOJIKE - UPEVNENI KOLEJNICE NA STROP - RAYLARIN TAVANA SABITLENMESI

. ——
i

@10 mm

§ %ﬁl‘i@ E==Tr

FIXAGAO DO TRILHO NO TETO COM HASTES - *TEPEQXH FPAMMHZ XTHN OPO®H ME EAAXMATA
MOCOWANIE SZYNY NA SUFICIE ZA POMOCA OBEJM - KPEMEX PE/IbCA HA NMOTOJIKE KPOHLUTEAHAMU
UPEVNENI KOLEJNICE NA STROP S DRZAKY -RAYLARIN TAVANA ASKI APARATLARIYLA SABITLENMESI

Ndo fornecidas.
Aev SiatiBetau.
Nie dostarczane w zestawie.

He 8xodum 8 komniekm max
nocmasku. U 55mm

”

Neni soucdsti doddvky. E

ww €|

Tedarik dahilinde degil .

@10 mm
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MONTAGEM DO TRAGO DE TRAGAO - ZYNAPMOAOTHZH BPAXIONA EAKYZHZ-MONTAZ RAMIENIA POCIAGOWEGO
CBOPKA MPOTUBOBECA -SESTAVENI TAZNEHO RAMENE - CEKME KOLLARININ KURULUMU

3
Il i

MONTAGEM DA CABECA NO TRILHO -2YNAPMOAOIHXH KEQAAHX XTH TPAMMH -MONTAZ GLOWICY NA SZYNIE
MOHTAX rONNOBKU HA PEJIbCE - MONTAZ HLAVY KE KOLEJNICI - TASIYICI KAFANIN RAYA MONTAJI

VR

25

<

INSTALA_CGES ESPECIAIS COM CABECA GIRADA - ETKATAXTAZH AENTOMEPEIQN ME THN KEOAAH TYPIZMENH
MONTAZ ELEMENTOW Z OBROCONA GLOWICA-CNELMAJIbHbIE BUAbI YCTAHOBKU C MTOBOPOTHOW rOJIOBKOU
ZVLASTNI INSTALACE S OTOCENOU HLAVOU- HAREKETLI TASIYICI KAFALARIN KISMI KURULUMU

Para instala¢6es da cabeca a 90°, monte a cabeca no trilho antes de montar o trilho no teto.

Ma eyKaTaoTaoElg TNG KePAANG o€ 90°, TOMOOETAGTE TNV KEQAAR GTN YPAUUA PV CUVAPHOANOYRGETE TN YPAUWI TNV 0pOQPH.
W celu zainstalowania gtowicy obréconej o 90°, zamontowac gtowice na szynie przed zamocowaniem szyny na suficie.
[inA ycTaHOBKM rofioBKM € NoBOPOTOM Ha 90°, CMOHTUpYIiTe ee Ha Penbe 0 MOHTaXa penbca Ha NOTOMNOK.

U instalaci s hlavou do 90° namontujte hlavu na kolejnici pfed montazi kolejnice na strop.

Tastyiai kafalari 90° agili montaiji icin, rayi tavana monte etmeden 6nce tasiyici kafayi raya monte edin.

<+ T

T
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COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO COM COBERTURA FECHADA -OEXH XE AEITOYPIIA ME TO KAMAKI KAEIZTO
URUCHAMIANIE Z POKRYWA ZAMKNIETA-3ANYCK C 3AKPbITOW
UVEDENI DO PROVOZU S UZAVRENYM VIKEM - KAPAK KAPALIYKEN CALISTIRIN

* fornecida com o trilho- mapéyetat pe Tn ypapun-dotaczona do szyny-
nocrasnAeTca ¢ penbcom-dodava se spolu s kolejnici -rayli ekipman
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Funcao ativada automaticamente somente se as configura¢ées forem as de fabrica (padrao) e nao houver nenhum controlo remoto memorizado

ATENGAOQ!!Verificar que o valor daforca deimpacto medido nos pontos previstos pelanorma EN12445, sejainferior aoindicado pelanormaEN 12453.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccdo de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o movimento
0 automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de accao do automatismo.

N&toupyiamou evepyomolgital auTopATA UOVO AV 0L pUBITELC Eival 01 EpYOaTATIAKEG (TpoemAOYI) Kal Sev £XE1 amMOONKEUTEI 0T HVIN KAVEVA TNAEXEIPIOTHPLO

oTa onpeia ta omoia opilel To mpotumo EN12445, sival katwtepn amd Thv tlpl’]anou npoBAénel to mpotumo EN 12453,
Npocoxn!! Katratn Sidpkeia tng autoppuBuiong n Aeitoupyia aviyveuong euro

iwv eV eivat evepyn. O EyKATAGTATNG MPEMEL VA EAEYXEL TNV Kivon
TOU QUTOHATIGHOU KAl Va UNV EMTPEIEL GE KAVEVAV Va TTANGIAGEL I} VA OTABEL EVTOG TNG AKTivag SpAaong Tou punxaviopou.

Funkcja aktywowana automatycznie tylko w adku ustawien fabrycznych (domysinych) i bez zadnego zapamietanego pilota

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.
=\ Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch automatu i
pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne przedmioty.

DyYHKUNAAKTUBUPYETCA aBTOMAaTUYECKM, TOJIbKO €C/IVHACTPONKN ABMAIOTCA 3aBOACKMMU (MO0 yMONTYaHUIO) T HE COXPaHEeHbl BNaMATU MY IbTa paanoynpasBieHns.

BHUMAHME! NpoBepbTe, 4To6bI 3HAUEHNE CWIbl UMNYNbCA, U3MepPeHHOe B TOUYKaX, NpefycMOoTpeHHbIX ctaHgapTom EN12445, 6bino
MeHbLue npefycMoTpeHHoro ctaHpaapTom EN 12453, .

BHumaHne!! Ha sTane 3agaHuA aBTOMaTMYeCKUX HacTpoeK GYHKUMA 0BGHapyKeHMA MPEnATCTBMIA He BKIOYEHA, NO3TOMY MOHTAaXHUK AOMKEH

KOHTPONMNPOBaTh ABMKEHIE aBTOMATNYECKOI YCTaHOBKW M He A0TNYCKaTb NPUGAMKEHNA KHE NN HaX0XAeHUA B paanyce ee AeCTBNA Ilofeli i NpeiMeToB.

Funkce se aktivuje automaticky pouze v ptipadé, Ze se jedna o nastaveni v zavodu (vychozi nastaveni) a Zadné radiové ovladani neni ulozeno v paméti

Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453, i ) i i i
Pozor!! Behem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického systému
a zabranit osobam nebo vécem priblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

Fonksiyon, sadece fabrika ayarlarinda (varsayilan) ve hafizaya alinmis uzaktan kumandali degilse otomatik olarak etkinlestirilir

DIKKAT! EN12445 standardindabelirlenen noktalarda lciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardindabelirtilenin altinda oldugunukontrol edin.
Iglgrgma kuvveti,éekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
11EN12445 standardindabelirlenen noktalarda 6lciilen carpmakuvvetidegerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.
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sk Nao utilizado
Aev xpnotgoroleital

Nieuzywany
He ncnonb3yetca
Nepouziva
N~ Kullanilmami
N84 ;
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Lampada de cortesia,
EowTepIKOC @WTIOUOC,

Oswietlenie wnetrza,
Jlamnouka ocBeLyeHus,
Prodleva zhasnuti, Kapr 15191

Fusivel, Ao@dAela, Bezpiecznik,
MpepoxpaHutens, Pojistka, Sigorta:

ﬁ
_
@

o

Conector programador palmar,
Dica opnToL TPOYPAUUATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,
Pa3bem nopTaTMBHOrO MporpammaTopa,
Konektor ru¢niho programatoru,
Avucici programlayici konektora.

i
]

H

Display mais teclas de programacdo,
004vn + pmouTdv TPOYPAUHATIOHOU,
Wyswietlacz + przyciski programowania,
[lncnneit + KnasuLwV NPOrpPaMMIPOBaHKA,
Displej + programovaci tlacitka,

Ekran + programlama tuslari.

Fig. L1

AO

dZ=OFF

BAR

70

72 SAFETY EDGE B

SAFETY EDGE

8,2Kohm 5%

- (1TX + 1RX)
d3-ON

N
<|

(1TX + 1RX)
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PORTUGUES

Terminal Definicao Descricao
£ o
(] Alimentagao do cartéo:
é E 2 SECTRASF 24V~ Transformador secundario
S
‘Eé' JP7 MOT+ENC Ligacao do motor e do encoder
20 INTERMITENTE - CONTATO
ALIMENTADO 24V (N.A)) | Saida INTERMITENTE.
5 21 (1 AMAX)
< 26 -
NAO UTILIZADO
27
w
o 50 24V- . . . .
g \.9_' 51 Savs Saida de alimentacao dos acessorios.
< g 57 24 Vsafet Saida de alimentacdo para dispositivos de seguranca verificados (transmissor de fotocélulas).
< Saida ativa somente durante o ciclo de manobra.
60 Comum Comum entradalC1elC2 FUNCIONAMENTO 4 PASSOS
61 Ic1 Entrada de comando (N.A.) START.
Funcionamento conforme a Ldgica de 4 passos. FECHADA ABRE
v
s DURANTE O FECHO STOP
s
g Entrada de comando (N.A.) PED. ABERTA FECHA
o 62 IC2 (¢] cqmando faz uma abertura pedonal, parcial. Funcionamento conforme a
Logica de 4 passos. DURANTEAABERTURA | STOP +TCA
DOPO STOP ABRE
70 Comum Comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
O comando interrompe a manobra. (N.F.)
71 SToP Se a ponte nao for utﬁ)izada, deixe-a ativada.
Entrada de se%uranga configuravel 1 (N.F.) - Padrdo BAR.
de=oFF-->BA
“ Permite a conexéo de dispositivos ndo dotados de contato suplementar de verificagdo. O comando inverte o movimento por 2 seg.
S 72 SAFE 1 Se a ponte nao for utilizada, deixe-a ativada.
c d2=on-->BAR 8K2
g Entrada para borda resistiva 8K2.
2 0 comando inverte 0 movimento por 2 seg.
3 Entrada de se%uranga configuravel 2 (N.F.) - Padrao PHOT.
d3=of F-->PHOT
Permite a conexdo de dispositivos ndo dotados de contato suplementar de verificacdo. Em caso de escurecimento, as fotocélulas
73 SAFE 2 estdo ativas tanto na abertura quando no fechamento. Um escurecimento da fotocélula no fechamento inverte o movimento
somente depois da liberagao da fotocélula. Se a ponte néo for utilizada, deixe-a ativada.
d3=on-->PHOT TEST
Ativaaverificagdo dasfotocélulas noiniciodamanobra.Em caso de escurecimento, as fotocélulas estdoativas tanto naaberturaquando
no fechamento. Um escurecimento da fotocélula no fechamento inverte o movimento somente depois da liberacao da fotocélula.
EANHNIKA
Z@lyKtijpac OpIoUOG Mepiypagn
9. -g T 6 . )\ s
-8 po@odocia MAKETAG:
,2- «3 P2 SECTRASF 24V~ AgutePeUOV TOU PETACXNUATIOTH
v
-1
£
E JP7 MOT+ENC S0vSeon KIvNTAPA KAl KWSIKOTOINTH
H
<
20 OAPOX - ENAQH
TPOOOAOTOYMENH | ‘E€obog OAPOY.
5 21 24V (N.O) (1A MAX)
< 26 AEN
27 XPHZIMOMOIEITAI
= 50 24V- . .
;8 ‘E€od0¢ tpopodooiag afsooudp.
g3 51 24V+ po¢ e
] ‘E€0do¢ Tpogpodoaiag yia Siatdeig acpaleiag emaAnBeupéveq (TOPMOC GWTOKUTTAPWV).
Ll 52 24 Vsafe+ ) AR . ) ’ ,
< E€080¢ evepyr) HOvo Katd T SidpKela Tou KUKAOU AlypoU.
60 Kowvo Kotvé e1066wv IC 1 kat IC 2 _ Aertoupyia 4 BHMATA
61 Ic1 Eioodog evtoArc (N.O.) ENAP=H.
s Agitoupyia cUPPwva pe TN Aoyikn 4 Bnudtwv.. KAEIZTH ANOITMA
.E SE KAEIZIMO STOPS
s Eicodo¢ evtoAric (N.O.) PED. ANOIXTH KAEIZIMO
) 62 IC2 H evtoln Sievepyei éva avotypa meov, HEPIKO. AglToupyia oUUEWVA HE TN
Aoyikn 4 Bnpdtwv. SE ANOITMA STOP +TCA
META AO STOP ANOITMA
70 Kowé Kowo e1068wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
H evtoln Siakomtel Tov eAtypo. (N.C.)
7 STop Av 8ev xpnotJomoleital apoTe T YEQUPA TomoBeTNUEVN.
Eigodo uoapa)\eiaq Siapopewotun 1 (N.C.) - Mpoemhoyr BAR.
dé=cFF-->BAR
Emtpénel tn oUvdeon Slatafewv mou Sev Stabetouv cupmAnpwpatiky enaer emaBeuong. H eviolr avaoTtpégel Ty kivnon yia 2
o 72 SAFE 1 SeuT. Av bev ﬁprﬁlponOlS[TGl AQNOTE TN YEPUPA TOTIOBETNHEVN.
I dd=on-->BAR 8K2
= Eicodoc yla emaywyikoé dkpo 8K2.
-g_ H evToAr) avaotpé@el Ty kivnon yla 2 Seut.
Eicodoc¢ ao@aletag Siapoppwatun 2 (N.C.) - Mpoemioyr) PHOT.
< dI=oFFsBHOT - HoPPRoln posmov
Emtpéneitn ouvdeon Slatd€ewvmou Sev S1a8€Touy cUUMANPWUATIKH eMTagr eMOABEUONC. L& MEPITTTWON CUCKBTIONG, TA PWTOKUTTAPA
elval evepya 1600 0TO Avolyua 600 Kat 6To KAEIoIH0. Mia GUGKOTION TOU QWTOKUTTAPOU OTO KAEICILO, AVAOTPEPEL TNV Kivhon uévo
73 SAFE 2 UETA 1m0 TNV AMOSECUEVCT TOU PWTOKUTTAPOU. AV SEV XpNOILOTIOLEITAL APHOTE TN YEQUPA TOOBETNHEVN.
d3=on-->PHOT TEST
Evepyorolei Tnv enaABeucn TwV GWTOKUTTAPWY KATA TNV vapén Tou eAlyUoU. & MEPIMTWON CUCKAOTIONG, Ta GWTOKUTTAPA Eival
€vepyd 1600 0TO Avolyua 600 Kal 6TO KAEIOIHO. Mia GUGKOTION TOU QWTOKUTTAPOU OTO KAEIGILO, AVAOTPEPEL TNV Kivnon HOVO et
Ao TNV anodECUEVON TOU QWTOKUTTAPOU.
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POLSKI
Zacisk Nazwa Opis
] I
=9 Zasilanie karty:
E £ P2 SECTRASF 24V ~Transformator pomocniczy
=
= JP7 MOT+ENC Potaczenie silnika i enkodera
(]
20 LAMPA MIGAJACA - STYK
ZASILANY 24V (N.O.) (1A | Wyjscie LAMPY MIGAJACE)
X 21 MAKS.)
< 26 .
NIEUZYWANY
27
£ 50 24V Wyjscie zasilania aki riéw.
28 51 Savs yjscie zasilania akcesoriéw.
N ﬁ 50 24 Vsafes Wyjscie zasilania dla zweryfikowanych urzadzen bezpieczenistwa (nadajnik fotokomorek).
< Wyjscie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
60 Wspdlny Wspodlny wejs¢ IC 1i1C 2 Dziatanie 4 KROKI
8 61 Ic1 Wejscie sterowania (N.O.) START.
= Dziatanie zgodnie z 4-krokowa logika. ZAMKNIETA OTWIERA
H
g W TRAKCIE ZAMYKANIA STOP
S
-_E Wejscie sterowania (N.O.) PED. OTWARTA ZAMYKA
2 62 IC2 Przycisk wykonuje otwarcie dla pieszych, czgsciowe. Dziatanie zgodnie z
7 4-krokowa logika. W TRAKCIE OTWIERANIA |  STOP +TCA
(-9
PO ZATRZYMANIU OTWIERA
70 Wspélny Wspdlny wejs¢ STOP, SAFE 1i SAFE 2
Polecenie przerywa manewr. (N.Z.)
71 STOP Jesli nie jest uzy)(/vane, zostawi¢ mostek zatozony.
Wejscie bez&;ieczer‘nstwa z mozliwoscia konfiguracji 1 (N.Z.) - DomysInie BAR.
o dé=ofF F-->BAR
= Umozliwia podiaczenie urzadzen, ktdre nie sg waosaione w dodatkowy styk weryfikacyjny. Polecenie odwraca kierunek ruchu na
7} 72 SAFE 1 2 sekundy. Jedli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
o dZ=on-->BAR 8K2
g Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
e Polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sekundy.
3 Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscia konfiguracji 2 (N.Z.) - DomysInie PHOT.
s d3=oFF-->PHOT
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny.W przypadku zastoniecia, fotokomérki
73 SAFE 2 sg aktywne zaréwno przy otwieraniu, jak i przy zamykaniu. Zastoniecie fotokomorki'przy zamykaniu, odwraca kierunek ruchu
dopiero po odslonigrcm fotokomorki. Jesli nie jest uzywane, zostawic mostek zatozony.
d3=on-->PHOT TES
Uruchamia kontrole fotokomérek na poczatku manewru.W przypadku zastoniecia, fotokomorki sa aktywne zaréwno przy otwiera-
niu, jaki przy zamykaniu. Zastoniecie fotokomorki przy zamykaniu, odwraca kierunek ruchu dopiero po odstonieciu fotokomaérki.
PYCCKUI
Knemma DyHKUNA HanmeHoBaHune
g
H MnTaHVie MUKPOCXeMbI:
E P2 SECTRANSF 24V ~ BtropuyHan o6MoTKa TpaHchopmaTtopa
a
=
o
o JP7 MOT+ENC MopKkntoyeHne aBuraTens n KOQOBOro AaTunka
3
=L
20 MUTAIOLNI - KOHTAKT
5 noA HANPAXXEHWEM 24 | Bbixof NTaHWA BCMOM. YCTPOWCTB
2 2 (H.P) (HE BOJIEE 1 A)
2 HE ICMIOMNb3YETCA
S 50 24V-
] . ’ - -
5- g ,E 51 Savs Saida de alimentagao dos acessérios.
EEo
[ .
cCag 50 24 B 6eson. + BbIXx0AHaA MOLLHOCTb NPOBEPEHHbIX YCTPONCTB 6e30MacHOCTY (NepeaaTunk GoToaNeMeHTOB).
g Bbixoz akT1BEH TONIbKO BO BPeMA LiK/a MaHeBPUPOBaHHA.
60 O6wmin 06w, Bxoabl IC1TKnIC2 onepauus 4 WATA
61 IC1 Bxog komaHabl (H.P.) MYCK.
Pa6oTa o 4-x CTyneHYaTomn IOrMYeckom CXxeme. 3AKPbITO OTKPbIBAET
% MPWY 3AKPBITUN cTon
©
H Bxog komaHas! (H.P) PED. OTKPbITO 3AKPbIBAET
x 62 IC2 KomaHpa BbINONHAET YaCcTUYHOE OTKPbITUe Npoxoaa. PaboTa no 4-x
CTYNeHYaToN IOFNYECKO CXeMe. MPU OTKPbITUN CTOM +TCA
NMOCJIE OCTAHOBKM OTKPbIBAET
70 O6wwmin 06wy curHan Bxogos STOP, SAFE 1 n SAFE 2
KomaHga npepbiBaeT BbinosiHeHue. (H.3.)
71 STOP Ecnm He mcﬁoﬁbsyeTca, OCTaBbTe MepembIyKy.
E 5ggggr_P>m§KeRMbm npegoxpaHuTtenbHblii Bxog 1 (H.3.) - Default BAR.
] Mo3BonAeT noakoyatb ycTponcTa 6e3 AONONHNTENbHOTO KOHTPONBLHOIO KOHTaKTa. KoMaHAa MHBEPTVPYeT iBUXEHIE B TeyeHue 2
£ 72 SAFE 1 ceKkyHA. Ecnun He ncnonb3yeTca, ocTaBbTe NepemblyKy.
z dc=on-->BAR 8K2
r-% Bxop AnA paturka 4yBCTBUTENbHON KpoMKiy 8K2.
3 KomaHa nHBepTupyeT ABUXKEHME B TeYeHMe 2 CeKYHA.
3 KoHdpurypupyembliii npegoxpaHutenbHbin Bxof 2 (H.3.) - Default PHOT.
8 KRG MPeAoxP
= Mo3BonAeT noaKnoYaTh yCTponcTBa 6€3 AOMOMHNUTENBHOIO KOHTPOJIbHOTO KOHTaKTa. [Mpy 3aTeMHeHUM GOTO31eMeHTbI aKTVBHbI
73 SAFE 2 Kak B da3e OTKPbITUSA, TaK 1 3aKpbITuA. [pun cpabaTbiBaHNN PpOTONEMEHTa B pa3e 3aKPbITUA - CMeHa HamnpaBieHNA ABVKEHNA

TQJIbKO Mocsie 0cBoboXAeHUA GoTosNneMeHTa. ECnn He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe NepeMblUKY.

d3=on-->PHOT TEST

MpoBepka poToanemeHTOB BKIloueHa Mpu 3aTeMHeHUN GOTOSNEMEHTbI akTVBHbI Kak B $a3e OTKpbITUA, Tak 1 3aKpbiTuA. Mpun
cpabatbiBaHuu doToanemeHTa B Gpase 3aKpbiTvA - CMeHa Hanpas/eHA ABVKeHMA TONbKO Nocnie ocBoboxkaeHua doToanemenTa,
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CESTINA

Svorka Popis POPIS
5
= Napajeni karty:
§ P2 SECTRASF 24V~ Sekundarni transformétor
2
S
é JP7 MOT+ENC Pripojeni motoru a kodéru
20 BLIKAJICT - STYKAC —
NAPAJENI 24V (N.O.) BLIKAJICI vystup.
% 21 (1A MAX)
< 26 ’
NEPOUZITY
27
s 50 24V- Vst sieni prisluzenstyl
=38 51 AVt ystup napajeni pfislusenstvi.
Q|
o Vystup napéjeni pro ovéiena bezpeénostni zafizeni (vysila¢ fotobunék)
= ystup napajeni pro ovéfena bezpecnostni zafizeni (vysila¢ fotobunék).
3= 52 24 Vsafe+ Vystup je aktivni pouze béhem manévrovani.
60 Vieobecny Vieobecny vstupy IC1alC2 PROVOZ 4KROKY
61 IC1 Vstup ovladace (N.O.) START. — -
Provoz podle logiky 4 krok.. ZAVRENA OTEVRE
@ P
it ZAVIRA SE STOP
°
< Vstup ovladace (N.O.) PED. OTEVRENA ZAVRE
o 62 IC2 Ovladac vykona ¢astecné otevieni priichodu pro chodce. Provoz podle logiky —
4 krokd. OTVIRA SE STOP +TCA
PO STOP OTEVRE
70 Vseobecny Vseobecny vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
Ovladac prerusi manévr. (N.C.)
71 STOP Pokud se nepouZzivd, nechte drat zapojeny.
Konﬁgurovatelny bezpecnostni vstup 1 (N.C.) - Vychozi BAR.
dd=oFF-->BAR
= Umoznuje pfipojeni zafizeni bez doplrikového ovérovaciho kontaktu. Ovladani zméni smér pohybu na 2 s. Pokud se nepouziva,
g 72 SAFE 1 nechte dréat zapojeny.
Y dc=on-->BAR 8K2
g Vstup pro odporovy okraj 8K2.
g QOvladani zmeni smér pohybuna 2 s.
© Konfigurovatelny bezpe¢nostni vstup 2 (N.C.) - Vychozi PHOT.
N d3=a?F-->PH01y P P Y
Umoziuje pfipojeni zafizeni bez do#)lﬁkového ovéfovaciho kontaktu. V pfipadé zastinéni jsou fotoburky aktivni&ak pfi
73 SAFE 2 otevirani, tak pfi zavirani. Zastinéni fotobunky pfi zavirani zméni smér pohybu pouze po odpojeni fotoburiky. Pokud se
nepouziva, nechte drat zapojeny.
d3=on-->PHOT TEST
Aktivujte kontrolu fotoburiky na zacatku manévru. V pfipadé zastinéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otevirani, tak pfi zavirani.
Zastineni fotobunky pfi zavirani zméni smér thxbu pouze po odgo'enifotobuﬁky.
Kelepce Tanim Aciklama
]
E P2 SEC TRASF Besleme semasi:
° 24V~ ikincil transformator
o
S
¢E‘5 JP7 MOT+ENC Motor ve enkoder baglantisi
20 FLAS - BESLEME KONTAGI
24V (N.O.) FLAS cikist.
1 21 (1A MAKS)
< 26
KULLANMAYIN
27
= 50 24V-
% 5 - o1 Sav+ Besleme ¢ikis aksesuarlari.
g9~ Dogrul tvenlik cihazlari igin gtic cikisi (fotoselli verici)
=2 grulanmis guvenlik cihazlari igin giic ikisi (fotoselli verici).
i 52 24 Vsafe+ Cikis sadece manevra dong(isii sirasinda aktiftir.
60 Ortak IC1ve IC. 2 (.)rtak girisler OPERASYON 4 ADIM
61 Ic1 Komut girisi (N.O.) START.
Logica 4 adimlarina gére calisma.. KAPALI ACAR
£
= KAPANMADA STOP
3
£
S 6 - Komut girisi (N.O,) PED. ACIK KAPATIR
Komut kismi agma mesafesini gerceklestirir. Logica 4 adimlarina gore fonksiyon.
AGILMADA STOP +TCA
STOP SONRASI ACAR
70 Ortak STOP, SAFE 1 ve SAFE 2 ortak girisi
Komut manevrayi durdurur. (N.C.)
71 STOoP Eger calismazsa Kb’prﬂyﬂ takili birakin.
Yapilandirilabilir emniyet girisi 1 (N.C.) - Varsayilan BAR.
dE&nFF-->BAR yerams Y
Ek dogrulama baglantisi olmayan cihazlarin baglanmasina izin verir. Komut, hareketi 2 saniyeligine tersine cevirir. E§er calismazsa
- 72 SAFE 1 kdpriiyu takil birakin.
g dd=on-->BAR 8K2
) 8K2 direncli kenar icin giris . . .
£ Komut, hareketi 2 saniyeligine tersine gevirir.
& Yapilandirilabilir emniyet girisi 2 (N.C.) - Varsayilan PHOT.
dFeof F-spHOT | O Y
Ekdogrulama baglantm olmaian cihazlarinbaglanmasinaizin verir. Kararma durumunda, fotosellerhemacilis hem kapanista aktiftir.
73 SAFE 2 Kapanma sirasinda fotoselin kararmasi, hareketi sadece fotosel etkinligini kaybetmesinden sonra tersine cevirir. Eger calismazsa
kopriiyt takili birakin.
d3=on-->PHOT TEST
Fotosel etkinlestirmesini kontrol edin, ve manevragll baslatin. Kararma durumunda, fotoseller hem acilis hem kapanista aktiftir.
Kapanma sirasinda fotoselin kararmasi, hareketi sadece fotosel etkinligini kaybetmesinden sonra tersine cevirir.
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@ COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO - OEXH ZE AEITOYPTIA - URUCHAMIANIE
BBOA B SKCMNYATALIMIO - OEZH ZE AEITOYPTIA - BASLATIN

3% fornecida com o trilho - mapéxetal pe Tn ypappr - dotgczona do szyny -
NOCTaBNAETCA C PEIbCOM - TIOPEXETAL UE TN YPARUN - rayli ekipman
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ATENCAOQ!! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado
pela norma EN 12453.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccao de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o
movimento do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de ac¢ao do automatismo.

A ota onpeia ta onoia opiCel to mpoétumo EN12445, sivan katwrepn ané tnv Tiur mov mpoPAémel to mpoétumo EN 12453.
Npoooxni!! Katd tn Siapkeia Tng autoppuBuiong n Astrouvpyia avixvevuong epmodiwv dev eivat evepyr). O eykatacTaTng mpEmel va
€AEYXELTNVKIVION TOU AUTOHATICHOU KAL VA LNV EMTPETTEL O€ KAVEVAV VATTANCIACEL 1} VA GTAOEI EVTOG TNG AKTIVAG SPAON G TOU UNXAVIGHOU.

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartos¢ sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w
normie EN 12453.

Uwagal!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrgwania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch
@u&omatu i pilnowag, aby zadne osoby nie zblizaty si¢ do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie¢
zadne przedmioty.

A BHUMAHME!MpoBepbTe, 4TO6bI 3HaUEHNE CUNbI UMNYNbCA, U3MEePeHHOoe BTOUYKaXx, NpeAycMoTpeHHbIx cTaHgapTom EN12445, 6bin0
MeHblue npefycmoTpeHHoro ctaHaaptom EN 12453.

BHumaHwme!! Ha sTane 3agaHua aBTomaTnyeckux HacTpoek GyHKLUA o6HapyKeHUA NPenATCTBUN He BK/IOYEeHa, NO3TOMY MOHTaXKHUK
AOJKEH KOHTPONMpPOBaTh ABIKEHNe aBTOMaTNU4eCKOW YCTaHOBKM U He AoNYycKaTb NPpNGAMmKeHnA K Hell WIN HaxoXAeHNs B paanyce ee
AEeNCTBUA Nloaen N npeameToB.

A Podle normy EN 12445, je mensi, neZ je uvedeno v normé EN'12453 .
Pozor!! BEhem automatického nastavenineni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automa-
tického systému a zabranit osobam nebo vécem priblizit se nebo prodlévat vakénim radiu automatického systému.

A DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin
altinda oldugunu kontrol edin.
Sar ma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

IKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.
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PROGRAMAGAO MANUAL DOS TRANSMISSORES - XEIPOKINHTOX POrPAMMATIEMOX NOMMQN - RECZNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW -
NMPOrPAMMUPOBAHUE PYYHOTO OATYUKA - RUCNi PROGRAMOVANI VYSILACU - VERICiNiIN MANUEL PROGRAMLANMASI
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PROGRAMAGAO REMOTA DOS TRANSMISSORES - ATOMAKPYZMENOX TPOrPAMMATIZMOZ TOMMQN-ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW-
ANCTAHLVNOHHOE NPOrPAMMUPOBAHUE ﬂAT‘-II/IKdB VZDALENE PROGRAMOVANI VYSILACU-VERICiNiN UZAKTAN PROGRAMLANMASI
Transmissor ja memorizado

NMOMNOZ HAH ANTOOHKEYMENOZX XTH MNHMH
Nadajnik zaprogramowany

Transmissor a memorizar
NOMMOZ NMPOX. ANOGHKEYZH XTH MNHMH

|
I . . .
[IATaVIK yX@ ecrb & namaTy ' Nadajnik do programowania
Vysilag je jiz ulozeny v paméti ! %aTqMK ,Elﬂﬂl COXpaHTHMS B namAT
Verici hafizaya aldi ~ _ ' e nutne uloZit vysila¢ do paméti
|
|
'
|

i) @) T ) R @)
@ @ @ ®

(6) @ E
| 2105 | I@I

\

® CANCELAMENTO DE TRANSMISSORES - AKYPQXH MOMMQN -KASOWANIE NADAJNIKOW-YAANEHUE JATYMKOB
SMAZANI VYSILACU-VERICi iPTALI

%ES
) $ aaaa Pl'l'.-l
E—

Cancelamentoemcurso  Cancelamento realizado
AkUpwon o€ e€&€MEn  H akpwon oAokANpwONKe

Kasowanie w toku Kasowanie wykonane
Wpet ynaneHune YnaneHuve BbINOSHEHO
Probiha mazani Mazani dokonceno
Iptal stirmekte Iptal gerceklestirildi
PORTUGUES EAAHNIKA POLSKI

+ Polecenie otwarcia
+>2 s Programowanie nadajnika
recznego jako start

- Comando de abertura
> 2 s Programacdo do
transmissor manual como start

« EvtoAn avoiypatog
«> 2 deut. Xelpokivntog
TIPOYPAUHOTIOUOCTIOUTOUWGEVAPEN

« Evtoln kAgloipotog

> 2 beut.  Xepokivntog
TIPOYPOUMOTIONOG  TTOUTTOU WG
20 pASIOKAVAAL

- Comando de fechamento
> 2 s Programacéo do transmis-
sor manual como 2° canal de radio

« Polecenie zamkniecia
« > 2 s Programowanie nadajnika
recznego jako 2. kanatu radiowego

« > 5 s Cancelamento dos co-

Atk s L
mandos de radio > 5 sec Kasowanie pilotow

+>5 §eut. AKUpwon TAEKEIPLOTNPIWY

« Otwarcie menu
+ 2 5 s menu automatycznego
ustawiania (autoset)

» Acesso a0 menu

. Hpé%ﬁaon OTO MEVOU
+>5 s menu autoset

«> 5 Ggut. pevol autduatng
pLUBuIoNG (autoset)

@@@@ﬁ@{?@@@@

@@@@ﬁ@g@@@m
@@@@ﬁ@{?@@@m
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'@ MENU-MENOY-MEHIO-MENU

@ +

— © — LEGENDA
1
: : @ : el —
. ! ] ] LEELEH (0] Ativacao do monitor / confirmagéo
T T 1
----- [@IOK - e ' ' (0] Evepyomoinon 086vng / empPePaiwon
v . : : K Wiaczanie wyswietlacza / zatwierdzenie
1 -
, | Parametro @\ BkniounTtb oTobpaxeHue / MogTBEpANTD
d { \ Napdpetpog Spusténi displeje / potvrzeni
| on | Parametr
. Mapametp Ekranda agma / onaylama
K | Parametr
I ) @ Parametre
= -
d E’ : ; Saida do menu
| F ‘ 'E€080¢ amé To pevou
l K ; o | Wyjscie zmenu
! @ Bbixoa 13 meHto
| Opusténi menu
a3 ! Meniiden cikis
]
I
! ! ] aumento
1 1
. ' ) avénon
H A ! | ; 0 zwiekszanie
| === YBennueHve
< ! E Valor-TipuR zvyseni
I Wartos¢-3HayeHne artis
! Ii Hodnota-Deger
N -
CEEE e
K ! (e diminuicao
v ! B . ! peiwon
, . ! / zmniejszanie
t 3 I [Epp—— YmeHblueHmne
-~ Valor-Twun snizeni
! Wartos¢-3HaueHue azalma
K . Hodnota-Deger
I
I
N 1 r
dFLE PrEG| SFiE
! L
@OK ! QQ
v J ! J K
I s,
\ Versao do software central
5 { B B 1 'EKS00N KEVTPIKOU AOYIGHIKOU
) ! Wersja oprogramowania centrali
o ! Bepcus MO 6noka ynpasnexus
Verze prostf. softwaru
Merkezi yazilim stirim
PYCCKUIA CESTINA TURKCE
é :Eg'\cﬂgrlalapg%gmnmlfposaﬂme é - Ovladani otevirani . é-‘f - Acma komutu o
S| et s | | & |z 2e Rl pogemovni| | 57| Vechibeslimodaigitime
0 KauyecTBe KOMaHAbl NycKa @ Yy J @ prog = y
@ » KomaHnpga 3akpbitua 4zt s « Kapatma komutu
N « > 2 cek. [lporpammnpoBaHue o - Ovladani zavirani - o . 2. radyo kanali gibi vericiyi
/ PYuHOTO  nepefatynka B % * 2 2 s Rucni programovani gJ ~ manuel programlama > 2
KayecTBe 2-0ro pafiMoKaHana vysilale jako 2. radiovy kanal saniye
)
g:-—i «> 5 cek. YnaneHue pagnoKoMaHa gi + > 5 s Smazéni radiového E_)_: «» Uzaktan kumandayla iptal
@ ovladani > 5 sec
[@] @]
% <JlocTyn K meHto o] O] Menii erisimi
K "2 5 CeK. MeHio ° - Vstup do menu ° Of(r)]#ﬁ;trillzlglellirlemeli menu
@\ ABTOMATMYECKNX HACTPOEK IQ){ «>5 s menu autoset @5 > 5 saniye
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PORTUGUES
TABELA “A” - MENU - (PRrAN)
Légica Definicao Padrio Br:;réa; :eca‘iil;ggg- Opgoes
di Bloquear impulsos de OFF ON O impulso de start ndo tem nenhum efeito durante a fase de abertura.
abertura OFF O impulso de start tem efeito durante a fase de abertura.
ON Entrada configurada como Bar 8k2. Entrada para bordo resistivo 8k2 (Fig. L1).
; O comando inverte o movimento por 2 seg.
ac Teste das fotocélulas OFF -
OFF Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
O comando inverte o movimento por 2 seg.
ON Ativa a verificagao das fotocélulas (Fig. L2
a3 Test fotocellule OFF - .<; . - (Fig. L2)
OFF Desativa a verificacao das fotocélulas
Parametro Min. | Méx. | Padrao [ Pessoais Definicao Descricao
0= fechamento automético desabilitado
Tempo de 1—992| pro?ran}aSS v)alor do tempo de fechamento automatico entre 1% e 99% (corre-
spondea Ts-180s
£ o 29 0 aj?grr}?{:nﬂsgt[%/] Egbrigatorioinstalarum pardefotocélulas se o funcionamento automatico for habilitado
0 E'obbligatorioinstallare una coppiadifotocellule sesiabilitail funzionamento automatico
L2 1 99 75 Par de abertura [%] | Programar o valor de par de abertura do motor entre 1% e 99%. *
E3 1 99 75 Par de fechamento [%] | Programar o valor de par de fechamento do motor entre 1% e 99%. *

*
A ATENGAO: Certifique-se de que o valor daforga deimpacto medido nos pontos previstos pelanorma EN12445 seja inferior ao que éindicado nanormaEN 12453.
Uma configuracao errada da sensibilidade pode provocar danos a pessoas, animais ou coisas.

EAANHNIKA
MINAKAZ “A” - MENOY - (PR~R")
Noyikn OpIopPoC Npoemoyn E"'“ﬁ‘:u'z‘vf‘:?"w“ EmMoyéc
MmAokapet ON O maAuég évapéng dev éxel kapia emidpaon Katd tn GAcn avoiypaTog.
d i TOUG MaApoUg OFF . X i . . K
QavoiyHaTog OFF O maApog évapéng éxel emidpaon Katd tn ¢Acn avoiypatog.
ON Eioobo¢ Slapoppwpévn we Bar 8k2. Eicodog yia wiikd dkpo 8K2 (Eik. L1).
ae BAR/SK2 OFF H evtoAn avTioTpE@el TNV Kivnon yia 2 SeuT.
OFF Eicodo¢ Slapopewpuévn wg Bar, avixveuTig epmodiwv.
H evtoAr avTIoTPEQPEL TNV Kivnon yia 2 SeuT.
d 3 Aok OFF ON Evepyorolei Tov EAeyx0 TwV QWTOKUTTAPWV (EIK. L2)
PWIOKUTTAPWY OFF ATEVEQYOTIOLE] TOV EAEYXO TWV PWTOKUTTAPWY

0= QuUTOUATO KAEIOIMO ATTEVEPYOTIOINUEVO
X06vo 1-99=pubpiCertnvTipn Tou&(povou AUTOHATOU KAEIGIMATOG METAEY 1% Kat 99%
kot 0 99 0 aur%pmf)u (ayTioTolxei o€ 1 deuT. - 180 deut.)
khetoiuatog [%] A Eival umoxpewTtikd va eykataotaBei éva (euydpl QWTOKUTTAPWY av
i i €vepyonolnBsi n autépatn Aettovpyia
L2 1 99 50 Pomm QEQ/OOiWQTOC PuBpiote TV TIipn TNG POTMG avoiypaTtog Tou HoTéP PETA&U 1% Kat 99%. *
[ 1| 99 50 Pom K)[‘OE/(:?‘““TOC PUBLIOTE TV TIUA TN POTTAC KAEIGIUATOC TOU HOTEP HETAED 1% Kal 99%. *

*

A MPOZOXH: BefaiwBeite 6Tt N TIPK TG IGXUOG KPOUOTC TTOU PETPATAL OTA GNHEIA TTOU TapEXovTal amo To mpotuno EN12445, ival pikpdtepn and 6ca avagpépovrat
oto mpotumo EN 12453.
H AavOaopévn puBpion tn¢ evaicOnoiag pnmopei va dSnpiovpynoet BAaPeg oe dropa, {wa 1 avTiKeipeva.

POLSKI
TABELA “A” - PARAMETRY - (PARrAN)
Logika Nazwa Domyslnie aslacsys “{ykf’- Opcje
nane ustawienie
di Blokuje impulsy OFF ON Impuls start nie ma zadnego wptywu podczas fazy otwierania.
! otwierania OFF Impuls start ma wptyw podczas fazy otwierania.
ON Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2 (Rys.L1)
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.
dac BAR/8K2 OFF — . - "
OFF Wejécie skonfigurowane jako Bar, listwa krawedziowa.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.
ON Uruchamia kontrole fotokomorek(Rys.L2
d3 Test fotokomérek OFF < - (RysL2)
OFF Wylacza kontrole fotokomorek

0= automatyczne zamykanie wytgczone
Czas 1-99=ustawic czas automatycznego zamykania pomiedzy 1%i99% (co odpowiada 15-180s)
e 0 99 0 automatycznego
zamykania [% ; L . .
Obowiazkowo nalezy zainstalowac jedna pare fotokomdrek w przypadku urucha-
miania dziafania w trybie automatycznym
Moment
E E’ 1 929 50 obrotovx[% <])twarcia Ustawi¢ warto$¢ momentu obrotowego otwarcia silnika pomiedzy 1% i 99%. *
0
E 3 1 929 50 M%n;nekngiggrﬁ&v]vy Ustawi¢ wartos¢ momentu obrotowego zamkniecia silnika pomiedzy 1% i 99%. *

*
A UWAGA: Sprawdzi¢, czy wartos¢ sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych norma EN12445, jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.
Btedne ustawienie czutosci moze spowodowac obrazenia u 0sdob, zwierzat badz szkody rzeczowe.

16 - BOTTICELLI BT A 650

D813947 00101_04



D813947 00101_04

| PYCCKUU
TABJIMLIA “A”- MEHIKO(PR- A
Mo 3anoMunHaHue
JiC DyHKUMA MONYAHIIO BBEeAEHHON Onuyun
y HaCTpONKK
BbnokupoBka BKJ1. CuvrHan “ctapT” Npu OTKPbIBAaHUN HE aKTUBMPYET HUKaKOro AeCTBUIA.
dl NMnynbca «CTapT» B BbIKJI.
¢ase oTKpbIBaHUA BbIKJ1. CurHan “cTapT” akTUBMPYET BbIMOJIHEHVIE KOMaHAbI MPU OTKPbIBaAHNW.
BKJT Bxop ckoHbUrypmpoBaH Kak Bar 8k2. Bxop ansa pesuctrsHoin kpomku 8K2 (puc. L1)
ae BAR/8K2 BLIKNT : KomaHpa n3meHseT HanpasneHve ABUXEHWSA Ha MPOTUBOMOJOXHOE B TeUeHNe 2 CEK.
' BbIKJT Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas UyBCTBUTEIbHAA KPOMKA.
: KomaHpa n3meHseT HanpasneHne ABUKEHNA Ha MPOTUBOMONOXHOE B TeUEHNe 2 CeK.
43 MNposepka BbIKN BKJ1. lMpoBepka GpoTO31EMEHTOB BKIIOUEHa (puc. L2)
dotoanemenTos ' BbIKJI. MposepKa GOTO3/1EMEHTOB OTK/I0YEHA
Mo
Mapametp MwH. Makc. ymMonuaHmio JInyHbie QyHKunA HanmeHoBaHune
0 = aBTOMaTMYeCKOE 3aKPbITHE OTKIOUEHO
1-99= BBECTN BpemA aBTOMaTNYeCKOoro 3akpbiTia oT 1% A0 99% (cooTseTcTBYeT
Bpewms nmanasony 1 cek - 180 cek)
£ 0 99 0 aBTOMATUYECKOrO
3aKpbITnA [%]
Mpu BKAKOYEHMN aBTOMATYECKOTO PEXMMa HEOOXOAMMO YCTaHOBUTb Napy

boTo3nemeHTOB
t E 1 99 75 MO'\OA.?SJJ.?;ISI?&FW BBecTu KpyTALWIN MOMEHT iBUraTensa nNpu OTKpbIBaHWN - OT 1% [0 99%. *
t 3 1 29 75 K?g;ggﬂgaMHuam BBecTu KpyTAWMIA MOMEHT fBrraTens npu 3akpbiBaHum - ot 1% fo 99%. *

A
OCTOPOXHO!Y6epuTech, 4to 3HaUY€HME CUAbl IMNYNbCa, N3MepeHHOe BTOUKaX, NPeAycMOTPeHHbIX cTaHAapToM EN12445, 6bin0 MeHbLue npeaycmoTpeHHoro ctaHgapTtomEN 12453,
Owun604HbIi BBOA NOPOroBOii YyBCTBUTENbHOCTY YCTPONCTB MOXKET MPMBECTN K TPaBMUPOBaHUIO NIOAEIA, XKNBOTHDIX 160 NOBpeXAeHMI0 NpeAMeToB.

CESTINA
TABULKA “A” - MENU - (PR~A1)
Logika Popis Vychozi Pi’gilt(‘rétr':ggtta;‘),retz‘vie- Moznosti
di Zablokovani impulzd VYP ZAP Pocétecni impulz nemé béhem faze otevirani zadny Gcinek.
otevirani VYP Pocéatecniimpulz nemd béhem faze otevirani Gcinek.

ZAP Vstup nakonfigurovén jako Bar 8K2. Vstup pro odporovou listu 8K2 (Obr. L1).
ae BAR/BK2 VYP Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

VYP Vstup nakonfigurovan jako Bar, bezpec¢nostni lista.

Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

43 Test fotobunék OFF ON Aktivuje kontrolu fotobunék (Obr. L2)

OFF Vlypne kontrolu fotobunék

Parametr Min. | Max. | Vychozi | Osobni Popis POPIS
0= automatické zavirani vypnuto
Doba automa- 1-99= nastavi hodnotu doby automatického zavirani mezi 1% a 99% (odpovida 1s-180s)
{ 0 99 0 tického zavirani
i
£ [%] Mpu BKIOYEHNN aBTOMATMUYECKOTO pexnuMa HeOOXOAVMO YCTaHOBUTb Mapy
_ OTO3/IEMEHTOB

[ 1 99 75 Momen{%?]tewram Configurar el valor del par de apertura del motor entre 1%y 99%. *
E :',' 1 929 75 Moment zavirani [%] | Configurar el valor del par de cierre del motor entre 1%y 99%. *

*
A UPOZORNENI: Zkontrolujte, zda hodnota narazové sily naméfena v bodech stanovenych normou EN12445 je niz$i, nez hodnota uvedena v normé EN 12453,
espravné nastaveni citlivosti miiZze zpUsobit zranéni lidi, zvifat nebo poskozeni véci.

) TURKCE
TABLO “A” - MENU- (PR-A1)
Mantik Tanim Varsayilan Is;':uertﬁma::.ar Secenekler
di impuls kilidi actkliés KAPALI ACIK (ON) Baslangi¢ impulsunun agilis asamasinda bir etkisi yoktur.
! P g (OFF) KAPALI (OFF) Baslangic impulsunun agilis asamasinda etkisi vardir.
Giris Bar 8k2 olarak yapilandiriimis. 8K2 rezistif kenar icin giris (Sekil. L1).
AGIK(ON) Komut, hareketi 2 sanl’ile icin ters cevirir.

de BAR/8K2 Ay

Bar olarak yapilandiriimis giris, hassas giivenlik kenari.
KAPALI (OFF) Komut, hareketi 2 saniye icin ters gevir?r.
. KAPALI ACIK (ON) Hiermee schakelt u de controle van de fotocellen in (Fig. L2)
Fotosel testi
d3 (OFF) KAPALI (OFF) Hiermee schakelt u de controle van de fotocellen uit
Parameter Min. Max. | Default | Persoonlijke Definitie Beschrijving
0= otomatik kapanma devre disi
Otomatik 1-99= otomatik kapanma zamaninin degeri %1 ve %99 arasinda (1 saniye - 180 saniyeye
E 0 99 0 kapanmoa zamani | karsilik gelin
[%] Otomatik islem etkinlestirilmisse, bir cift fotoselin kurulmasi zorunludur

PUTO3JTEMERTOB

L 1 99 75 Acilma torku [%] | Motor acilis tork degerini %1 ile %99 arasinda ayarlayin. *

3 1 99 75 Kapanma torku [%] | Motor kapatma tork degerini %1 ile %99 arasinda ayarlayin. *

*
@DiKKAT: EN12445 standardi tarafindan belirtilen noktalarda dlciilen darbe kuvvetinin degerinin EN 12453 standardinda belirtilen degerden daha diisiik
oldugunu kontrol edin.

Duyarlilik ayarinda yapilan hatalar insanlara, hayvanlara ve cevreye zarar verebilir.
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PORTUGUES
SEFE Activacao entrada start externo START E
oPEn Activacao entrada OPEN
cLS Activacao entrada CLOSE
PEd Activacao entrada postigo PED
SkoP Activacao entrada STOP
bAr Activacao entrada perfil BAR
Shic Activacdoentradainterruptordefim-de-cursofecho domotor SWC
Sbo Activacdoentradainterruptor de fim-de-cursoaberturado motor SWO
A placa estd a espera de executar uma manobra completa de
SEL abertura-fecho ndo interrompida por paragens intermédias
ara adquirir o binario necessario para o movimento.
ATENCAO! Nao estd activo o reconhecimento de obstaculos
Erd Teste fotocélulas falhado Verificarligacdo fotocélulas e/ou definicdes l6gicas
Erlc Teste perfil falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicdes Idgicas
Verificarligacao perfis e/ou defini¢des parametros/
Erdb Teste perfil 8k2 falhado logicas
* Verificar ligagcdes ao motor
Er i Erro teste hardware placa Problemas hardware na placa (contactar a assisténcia técnica)
Er IH* Inversdo devido obstaculo - Amperostop Verificar eventuais obstaculos ao longo do percurso
Er4H* Sist. Térmico Aquardar o arrefecimento do automatismo
EF0 EFTH . e Tentar desligar e reacender a placa. Se o problema
Er4 ErTS Erro interno de controlo supervisao sistema. persiste deve-se contactar a assisténcia técnica. {
7
Sressiogan%\o(?kséo conﬁrmadasfas configuragoes
AN 5 2 »_|detetadas. A placa continuara a funcionar com as
Er12 IrET::ir(czl)g)conSIStenaa dos parametros de central (Légicas e Para configuracses detetadas.
E necessario verificar as configura¢bes da placa
(Parametros e Ldgicas).
Pressionando Ok a placa continuard afuncionar com
Er73 Erro nos parametros de D-track D-track de default.
A\ E necessario efetuar um autoset
X0 ! Autoset naorealizado corretamente porintervencaode comandos
externos. Repita o procedimento
x0c Curso inferior ao curso minimo exigido, cerca de 50 cm.
A instalacdo fica excessivamente “elastica/dinamica’. Enrijeca-a
kO3 adicionando um bloqueio mecanico no fim de corsa de fechamento
(kit cod. 1100025 10005) antes de fazer outro autoset.

*H=0,1,..9ABCDEF

EAAHNIKA

SErE Evepyomoinon €1008ou e€wtepikov start START E
aPEn Evepyomoinon e1065ou OPEN
clS Evepyomoinon eilc6dou CLOSE
PEd Evepyomoinon gi068ou me{wv PED
StaP Evepyomoinon elc68ou STOP
bAr Evepyomoinon g1068ou avixveutn epumodiwv BAR
Shc Evepyomoinon &l0680u TepUATIKOU KAELGIOTOG Tou poTtép SWC
Slho Evepyomoinon £10680u TepUaTIKOU avoiyuatog Tou potép SWO
Hr\akéramepipéver va ekteléoel évav A pn KUKAO avoiyOTOG-KAELTIOTOG XWIG
SEE Siakonm andevAIGPECAStOPWOTEVAAMOKTHOETNVANAPAT TN PO YIATNVKIVNON.
MPOZOXH! H avixveuon tou surodiou Sev sival evepyoroinuévn
Erld AmoTtuyia TEOT QWTOKUTTAPWV EAéyETeTn 0UVEEON PWTOKUTTARWVKAY Y TN PUBICN AETOUPYILV
, . . ENéyEte T oOveon avixveutry pmodiwv kavn T puduion
ErDC AToTuYia TEOT AVIXVEUTH EUMOSiwV T
, , . ENéy€te tn oUvdeon avixveutwy epmodiwv Kal/f
ErOR Amotuyia TeoT avixveuTr| epumodiwv 8k2 PUBLION TAPOLETPWV/AETOUPYIV
. , - ENéy€te Tig ouvdEaoelg oTo poTEP
*
Er iH Z(p&Mya TeoT hardware miaérag - NMpoBAjuata hardware otnv makéta (ameuBuvBeite oto o€pPIC)
Er 3H* AvTiotpo@n amnod eumodio - Amperostop EAéyEte TuxOV epumdSia katd uikog tng Stadpourng
ErYH* OEPUIKN AoPANELQ [MePIUEVETE VA KDUWOEL TO CUOTNUA AUTOUATICUOU -
EFT0 EF . . . . AokipdoTe va oBACETE Katva avapeTe Kat T TRV TAGKETA.
E-r ™ EFTS Eowtepiko o@dua eAéyxou EmTAPNONG CUOTAHATOG. Av 10 mpofAnua mapapeivel, anevbuvbeite oto oépPic.
MéCovtag Ok emBeaiwvovTal ol aviXVEUUEVEG PUOUIOELC.
e S@AaApua opBATNTAG TWV TTAPAUETPWY KEVTPIKNAG Hovadag (Asitoupyieg SJg‘SgﬁTg Ba ouvexioe v Aeroupyel ue Tic avixveupiéves
kat Mapdpetpor) A\ Mpénet va eléyéete TIg pubuioelg tng mMAakéTag
(Mapduetpol Kat AEITOUPYIEC).
ErF3 o@AAUa pUBUIoNC TwV £1060wv SAFE EAéy&te Tn owoth puBuion Twv el008wv SAFE
K0! Agv €yve autOpatn pLOUION CWOTA AOyw TTAPEUBaonG TwV EEWTEPIKWY
¥elplotnpiwv. EmavaldBete tn Stadikacia
xace Kdtw Stadpour) otnv eAdxiotn amartovupevn Stadpopn, mepimou 50 cm.
H eykatdotaon eival moAv “ehactikry/Suvapikn”. ®povtioTte va tnv
%03 OKANPUVETEPOCHETOVTAGEVAV LNXAVIKO AVOOTOAED OTO TENOGSIAd PO
KA&loipatog (Kit Kwd. 1100025 10005) mptv TPOXWPHOETE O Hia AANN
autduatn pubuion (autoset).

*H=0,1,..9ABCDEF
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POLSKI
SErE Aktywacja wejscia start na zewnatrz START E
oPEn Aktywacja wejscia OPEN
ctS Aktywacja wejscia CLOSE
PEd Aktywacja wejscia przejscia dla 0s6b pieszych PED
StoP Aktywacja wejscia STOP
bAr Aktywacja wejscia listwy BAR
Aktywacja wejscia wytgcznika krancowego zamykania dla
Sbe silnl}{<a SWC ! i g Y
Sbo Aktywacjawejscia wytacznika kraricowego otwieraniadla silnika SWC
Karta oczekuje na wykonanie catego cyklu otwierania-
SEE zamykania, bez zatrzymania posredniego, w celu
obliczenia wartosci sity niezbednej do wykonania ruchu.
UWAGA! Rozpoznawanie przeszkdd jest nieaktywne
ErD Test fotokomérek nie powiddt sie aggl\\/l\i/g:i;clgé%za%tokomorkl s3 podfaczone i/lub
Er02  [Testlistwy nie powiédi sie Sprawdzi¢ czy listwa jest podiaczona i/lub
. . T Sprawdzi¢ czy listwy sg podtaczone i/lub ustawienia
Erdh Test listwy 8k2 nie powiddt sie pgrametréw/Zstawignig ngiczqne /
- Sprawdzi¢ pofgczenia z silnikiem
Er iH* Btad testu osprzetu karty - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac sie z
serwisem technicznym)
Er3H* Odwrécenie kierunku ruchu z powodu wykrycia przeszkody - |Sprawdzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace sie na @
Elektroniczny ogranicznik sity trasie ruchu
ErYH* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie n
E-10EFT! . L Sprébowac wytaczy¢ i ponownie wigczy¢ karte.
Er79Er 75 Bfad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. Jezeli problem sie powtarza, skontaktowac sie z
serwisem technicznym.
Nacis$niecie OK potwierdza pobrane ustawienia.
Erd Bfad spdjnosci parametréw centrali (logika i parametry) Karta bedzie dziata¢ z pobranymi ustawieniami.
\ Trzeba sprawdzi¢ ustawienia karty (parametryilogike).
Nacisniecie OK spowoduje, ze karta bedzie dziata¢ z
Eri3 Bfad w parametrach systemu D-track domyslnym systemem D-track.
A\ Trzebawykonaéautomatyczne ustawianie (autoset).
X0 ¢ Automatyczne ustawianie nie zostato wykonane poprawnie z powodu
interwencjizewnetrznych elementdéw sterowania. Powtdrzyé procedure
xoc Skok mniejszy od minimalnego zagdanego skoku, ok. 50 cm.
Instalacja jest zbyt elastyczna/dynamiczna”. Usztywnic ja, montujac me-
k03 chaniczny o%ranlcznikna wytaczniku kraicowym zamykania (kod zestawu
1100025 10005) przed wykonaniem kolejnego automatycznego ustawiania.

*H=0,1,..9ABCDEF

PYCCKUUA
SErE AKTUBaLMA BXofa Hapy»kHoro ctapTta START E
oPEn AkTmBauma sxoga OPEN
clS AkTtnBaumsa Bxoga CLOSE
PEd AKTMBaLmA newexogHoro Bxoga PED
StoP AkTrBauus exoga STOP
bAr AKTMBaumA Bxoga Kpomkn BAR
Shc AKTVBaLVIsi BXO[A KOHLIEBOTO BbIK/OYaTeNs 3aKpbiTvis geuratens SWC
Sbo AKTMBaLMA BXOAa KOHLIEBOTO BblKk/toYaTens oTkpbiTva auratens SWO
Mnata oxmpaeT oCyLeCTBNEeHWA MOHOr0 MaHeBpa «OTKPbITWA-
cEE 3aKpbITUA», HEe MPEPBAHHOrO NMPOMEXYTOUHbIMY OCTaHOBKaMy,
YTOObI MOJYYNTb KPYTALLMIA MOMEHT, HEOOXOAVIMbIN ANA ABVKEHUA.
BHVMMAHWE! O6Hapy»keHne NpenaATCcTBUN He BKIKYEHO
MpoBepuTb coefuHeHne GOTOINEMEHTOB U/Unn
ErD OwmbKa TeCTUPOBaHUA GOTOSNIEMEHTOB yCTaHOBKY SIOTVKA
MNpoBepuTb coeiHeHe KPOMOK W/1Unn
Erde OwwnbKa TeCTUPOBAHMA KPOMKM YCTaHOBKY NOTVKM
n MpoBepnTb CoenHEHVe KPOMOK U/nnm
ErDB Owwmbka TecTMpoBaHUA Kpomku 8k2 yCTaHOBKY NapaMeTPOB/NOrMKN
- NpoBepuTb NOAKNIOYEHUSA K ABUraTENIO
Er iH* OwwnbKa TeCTUPOBAHMWA annapaTHbIX CPeACTB MaThbl - Mpobnempl annapaTHbIX CPeACTB Ha Nnnate (CBAXMTECH 1
CO CNYX00ii TEXHNYECKON MOMOLL)
Er JH* V3meHeHVe HanpaBneHnaA 13-3a NpPenATcTBUA - Amperostop MpoBepuTb, CTb NN NPENATCTBUA Ha MapLIpyTe
ErYH* Tennosas 3awmTa MogoxaaTb oxnaXkAeHVA aBTOMAaTUYECKON YCTaHOBKM
E-T0 Erd [onpo6oBaTb BbIKNOUYNTL U CHOBA BKIIIOUNTb MAATY.
E-74 E- S BHYTpeHHsAs olmnbKa NpoBepKu yrpasieHnsa CUCTEMbI. Ecnn npobnema ocrtaetcs, CBAXMTECH CO CYKOOM
I =P TEXHVYECKOWN MOMOLLN.
Mpn HaxaTum Ha KJ'IaBI/IluyI_IOK BblOpaHHble
HaCcTPOWKM NOATBEPXAAIOTCA. [TnaTa NPOAOIKUT
EF2 %.uv;%(eaT cglgnacosaHHocm napameTpoB noacTaHuum (Jlornka n PaBOTY C BHIGPAHHBIMY HACTPOKAMM.
pametp HEobXxoaMMo MpPOBEPWTb HACTPOWMKMA MAaTh
(JTormky n napametpbi).
Mpu HaxaTum Ha knasuwy OK nnata BO306HOBMT
Eri3 Owwnbka B napametpax D-track paboty ¢ D-track no ymonyanuto. }
/\ Heobxoa1mo BbINOSIHUTH aBTOMATUYECKYI0 HACTPOIKY
X0t He ypanocb BbINOMHWTL aBTOMATUYECKYIO HAaCTPOWKY ANA BHELWHMWX
KoMaHz [MoBTOpuUTb NpoLeaypy
xoc Xof MeHbLIe MUHUMaJIbHO TpebyeMoro xofa, 0koso 50 cm.
YcTaHOBKa CAUWKOM "MOABMXHAA / gnHammyeckas'. YBenuuutb
K03 XKECTKOCTb, [06aBMB MEXaHWYECKNN CTepXeHb K KOHLEBOMY
BbIK/ItOUaTeNNo 3aKpbiTKA (koA komnnekTa 1100025 10005) nepep TeM,
KaK Cf1e1aTb L€ BbINONHUTb CIEAYIOLLYI0 aBTOMATUYECKYIO HACTDOVIKY.

*H=0,1,..9ABCDEF
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CESTINA
SErE Zapnuti vstupu externiho startu START E
oPEn Zapnuti vstupu OPEN
cLS Zapnuti vstupu CLOSE
PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
StaP Zapnuti vstupu STOP
bAr Zapnuti vstupu bezpecnostni listy BAR
Shc Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
Sho Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni u motoru SWO
Karta ¢ekd na provedeni kompletniho cyklu otevieni-zavieni,
SEE nepferudeného mezioperacnim zastavenim, aby ziskala moment
nuvl&ﬂopth% e
POZOR! Neni aktivni zjiStovani prekazky.
Erd Test fotobunék se nezdaiil Zkontrolujte pfipojenifotobunéka/nebonastavenilogiky!
Erle Test bezpe¢nostni listy se nezdail ﬁla(?tgggrlquﬁ&pqen' bezpecnostnich list a/nebo
ErO6 Test bezpe¢nostni listy 8k2 se nezdafil lZ)I;%nn‘greotlr%J/tlgqpi)&pOJenl list a/nebo nastaveni
-Zkontrolujte pfipojeni k motoru
Er iH* Chyba testu hardwaru karty - Problémy hardwaru na karté (spojte se s
technickym servisem)
Er3H* Obraceni sméru pro prekazku - Ampérstop Zkontrolujte pripadné prekazky podél drahy
ErHH* Tepelny jisti¢ Pockejte na ochlazeni automatického systému @
10 Er1i e ] Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud 7
Er T4 Er15 Vnitini chyba kontroly dozoru systému. probléminadale pfetrvava, kontaktujte technicky
servis.
Stiskem OK se potvrzuji pfislusna nastaveni.Karta
Erid Chyba konzistence parametr( fidici jednotky (logika a parametry) Kjizl ﬂiﬁ@'ﬁtﬁgcfﬁfﬁifozﬂﬁae{‘ )r/qr;];?aavs;?m\felgrr]:;
(Parametry a logika)
Stiskem Ok karta obnovi ¢innost ae standardnim
Er3 Chyba v parametrech D-track D-track.
A\ Je nezbytné provést Autoset
X0 ! Autoset nebyl spravné proveden kvili zasahu externich ovladaci.
Zopakujte postup
kg Dréha kratsi nez minimalni pozadovana draha, asi 50 cm.
Instalace je pfilis "elasticka/dynamicka". Zpevnéte ji pfridanim
k03 mechanické zarazky na koncovy doraz (kéd sady 1100025 10005)
pred provedenim nasledujicich autosetu.

*H=0,1,..9ABCDEF

TURKCE

SkrE START E dis start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
ctS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yavya qirisi etkinlestirilmesi
SkoP STOP girisi etkinlestirilmesi
bAr BAR glivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
Sbc SWC motor kapanma limit svici girisi etkinlestirilmesi
SLo SWO motor acilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Kart, hareketicin gereklitorku elde etmekicin ara stoplarile kesilmey-
SEE en komPIe biragilma-kapanma manevrasigerceklestirmeyibekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin degil
Erd Fotoseller testi basarisiz Eg;c,-)|saﬁl,lr$r|l(%2?r%l|agé=ﬂm ve/veya lojik
ErO2 Gilvenlik kenarlari testi basarisiz aG\;Ja\:'Ieanrlllrl'n(l I?(%r:]atlélglrgg?nbaglantlsml ve/veya lojik
Erdh 8k2 guivenlik kenarlari testi basarisiz S:r\;?\[\]!ellt(rléflg%ﬂazggIr?atrjli?lfc?nt'lcsrg]llgﬁ/ry €ya
- Motora baglantilari kontrol edin
Er iH* Kart donanim test hatasi - Kartta donanim problemleri (teknik servise
basvurun)
Er JH* Engel sebebi tersinme - Amperostop Guzergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
ErHH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
EF0 Erlt o . ) . Karti kapatip, yeniden agmayi deneyiniz. i
E- 74 £~ 75 |Sistem siipervizyon kontrolii i¢ hatasi. Problemin devam etmesi halinde teknik
’ servise basvurun.
Ok tusuna basildiginda algilanan ayarlar
onaylanir. Kart, algilanan ayarlar ile islemeye
Eric Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Parametreler) devam edecektir.
Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor
(Parametreler ve Lojikler).
Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track
Er3 D-track parametrelerinde hata ile iglemeye gegecektir.
/\ Birautoset yapilmasi gerekiyor
K0! Otomatik belirleme harici komutlarin miidahalesi nedeniyle dogru
bir sekilde yiratilemiyor. Prosediirl tekrarla
X2 Althareket mesafesinden, asgari hareket mesafesineistenenyaklasik 50 cm.
Kurulum sonucu cok “elastik/dinamik". Baska bir otomatik giris
k03 apmadan 6nce, kag)atma hareket mesafesi sonu anahtarina (kit
odu [100025 10005) mekanik bir durus ekleverek sikistirin

*H=0,1,..9ABCDEF
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| PORTUGUES | | EAAHNIKA
DADOS TECNICOS TEXNIKA ZTOIXEIA
DADOS ELETRICOS HAEKTPIKA ZTOIXEIA
Alimentacdo 220-230V 50/60Hz Tpogodooia 220-230V 50/60Hz
Poténciamax.absorvidapelarete | 200 W Ms’y. anqppocpobpsvn le)'(V]d 200W
Fusiveis veja a Fig. L-S and 10 Siktuo
Alimentacao dos acessorios 24V~ (180mA max) e R
! ! 24V~ (180mA max
24Vsafe (180mA max) Tpogodoaia afeaovdp i )
Conexdo intermitente 24V~ max 25W 24Vsafe (180mA max)
- A - YUvdeon pdpou 24V~ max 25W
Luz de cortesia Lampadadeledde cortesiamod.BFT 24V === 2W N - - -
Temperatura de funcionamento | -20°C / +60°C Magoviépa Aauntipacled magoviépag povt. BFT 24V === 2W
20% do curso total Oepuokpacia Aerroupyiag | -20°C/+60°C
Abertura pedonal Ativavel via fio na entrada IC2 (Fig. L) 20% of the total travel
Avolyua me{wv Mrmopei va evepyomoinBei péow KaAwdiov otnv
€i0060 1C2 (Ewk. L)

DADOS MECANICOS
Forca de tragdo e impulso 650 N
Folha max. 10m’
- TRILHO L.=2900 Percurso 0til:=2290 mm
Curso util

TRILHO L.=3500 Percurso util:=2890 mm

TRILHO com correia= 240 mm/s

Velocidade maxima
TRILHO com corrente=210 mm/s

Manobrasem 24 horas @ MAX+60°C | 50

Manobras em 1 horas @ MAX+50°C | 10

Instalacdo tipica seccional m?

55220 °C 130 manobras consecutivas

Limitador de torque integrado no quadro

Reacdo ao choque
G q de comandos

Fim de curso Eletrénico com ENCODER

Lubrificacdo Graxa permanente
Grau de protecdo P20

Peso do cabecote do motor 5 kg

Ruidos <70 dB(A)
Dimensobes Consulte a fig. B

DADOS DO RECEPTOR INCORPORADO
Receptor de radio Rolling-Code

Frequéncia 433,92 MHz

incorporado

Codificacao Algoritmo Rolling-Code ((€R-Ready))
N° de combinacdes 4 bilhoes

N° méax de comando de radio 63

memorizaveis

INSTALACAO COM ATUADOR Fig.A

Prepare a chegada das conexdes dos acessdrios, dos dispositivos de seguranca
e do comando no grupo do motor, mantendo nitidamente separadas as co-
nexdes de tensdo de rede das conexdes de baixissima tensdo de seguranca (24
V). Faca a conexao conforme indicado no esquema elétrico.

Os cabos de conexao acessorios devem ser protegidos por uma canaleta.

Verificacoes preliminares:

« Verifique o balanceamento da porta.

- Verifique o deslizamento da porta por todo o curso.

- Se a porta ndo for uma instalacdo nova, verifique o estado de desgaste de
todos os componentes.

- Conserte ou substitua as partes com defeito ou desgastadas.

- A confiabilidade e a seguranca da automacao é direfamente influenciada pelo
estado da estrutura da porta.

« Antes de instalar o motor, remova eventuais cabos ou correntes desne-
cessarios e desabilite qualquer aparelho ndo necessério.

MHXANIKA ZTOIXEIA

loxU¢ éNENG Kat wlnong 650N
HEY. QUANO. 10m?

. i TPAMMH Mrik.=2900 w@éhiun Stadpopr=2290 mm
Qeéiun Stadpoun

TPAMMH Mrk.=3500 w@éAiun Stadpopr=2890 mm
TPAMMH pe pavto= 240 mm/s

TPAMMH pe alvcida= 210 mm/s
EAtypoiog 24 wpec@ MAX+60°C | 50

EAypoi og 1T wpec@ MAX+50°C | 10

Tumikn TUNMATIKA
gykatdotaon 5,5 T.u. o€ 20 °C

Méylotn Taxutnta

130 Siadoxikoi eAtypoi

MeploploTng POTAG EVOWUATWHEVOG OTOV

AvtiSpacon oTnvpooKkpouon THivaKa EAEYXOU

TéNog Sradpoprg HAektpovikd pe ENCODER
Aimavon Movipo ypdoo

Babuog mpootaciag 1P20

Bdpog KeQAAAG Kivnrpa 5kg

©bpufog <70dB(A)

Alaotdoeig BA. k. B

ZTOIXEIA ENXQMATQMENOY MOMIMOY

Padiopuwvikdgdéktnckuhiopevou
KWSIKOU EVOWHOTWHEVOS

Tuyvétnta 433.92 MHz

ANYOPIB0G KUNIOEVOU KWSIKOU

Kw&ikoroinon ((ER - Ready))

Ap. ouvbuaouwv 4 SloekatoppUpla

Méy. ap. padlopuwvikwy Sektiv | g3
TIOU ITOPOUV VA amoBnKeuTouy

EFKATAXTAZH ENEPTOMNOIHTH Ek.A

MpoeToIpdoTe TN oVVOEON TWV EEAPTNHATWY, TWV CUOKEVWV ACPANEIC KAl TWV
OUCKEUWV ENEYXOU OTN HOVASA KIVNTAPA, SIATNPWVTAC TICOUVOECEICTAON G SIKTUOU
0aPWGSIaXWPIOUEVECATTO TICOUVOEDEIGAOPAAEIOG XOUNARGTAONG (24V). ZuveyioTe
Ue TN oUvdEeoH Toug OTWC uTodelkvUETaL 0TO Sidypappa cuvdeopoloyiag.

Ta kaAwdia cVVEEONE TWV AEECOVAP TIPETTEL VA TIPOCTATEVOVTAL ATTO £VA KAVAAL

MpokatapkTikoi é\eyxot:

« ENéy&te TNV 100ppomia TG mopTaAG.

« EAéy&te TV oAioBnon tng mopTag yia oAOKANnpen tv dtadpour).

« Avn mopta Sev gival véag eykataotaong, eENEYETE TV katdotaon ¢Bopdc OAwv
Twv €€0PTNUATWV.

+ TomoBEeTAOTE i AVTIKATAOTHOTE TA EANATTWHATIKA 1) @Oapuéva pépn.

« H a&lomotia kat n ac@AlEld TOU AUTOUATIOMOU eMnpeadovTal AUeSa amod TNV
katdotaon TG SOUnG TNG MOPTAG.

« MpIv EYKATACTACETE TOV KIVNTI P, AQPAIPECTE TUXOV TTEPITTA OXOWVIA 1) OAUGISEG
KAl OTTEVEPYOTTOINOTE TUXOV PN amapaitnto e§0TAIGHO.
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| POLSKI | | PYCCKUW
DANE TECHNICZNE TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
DANE ELEKTRYCZNE SNEKTPUYECKUE XAPAKTEPUCTUKI
Zasilanie 220-230V 50/60Hz MuTtaHne 220-230V 50/60Hz
Maksymalny pobér mocy 200 W Makc. notpebnaemas mowHocTtb | 200 W
Bezpieczniki zobacz Rys. L-S MpeaoxpaHuTen cm. puc. L-S
o B 24V~ (180 mA maks.) 24 B ~ (Makc.180MA)
Zasilanie akcesoriow MnTaHne BCNOMOraTesbHOro -
24Vsafe (180 mA maks) 060pyAOBAHMA 24 B ycTpoiicTBa 6e3onacHocTw
Potaczenie lampy migajacej 24V~ maks. 25W (Makc.180MA)
< wiath L. Zaréwka ledowa do $wiatta MoakntoueHne curHanbHoOM 24 B ~ makc. 25 BT
Swiatto grzecznosciowe grzeczno$ciowego mod. BFT 24V ===2W namnbl ’
Temperatura dziatania -20°C/ +60°C n Jlamna cBeToanoaHon noacseTkn BFT 24V
oficBeTKa —
20% catkowitego skoku 2w
Otwarcie przejscia dla pieszych | Aktywowane przez przewdd na wejsciu Pabouasa Temnepatypa -20°C/ +60°C
IC2 (Rys. L) 20% oT o6LLell ANVHbI XoAa
MelwexogHbIi Npoxoa MoxeT 6bITb akTBMPOBaH Ha Bxoge 1C2
(puc. L)
DANE MECHANICZNE =
Sita ciagnaca i pchajaca 650 N
vantail maxi 10m? MEXAHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
Skok uzvt SZYNA L.=2900 skok uzyteczny=2290 mm Tarosoe 1 Tonukosoe ycinve | 650 }:
ok uzyteczn
Y Y SZYNA L.=3500 skok uzyteczny=2890 mm CTBOPKa, MaKC. 10m
kot maksymalna SZYNA pasowa = 240 mm/s PaGounii xoa 1. PENTIbCA = 2900 none3sHbin xof = 2290 Mm
€ Y| SZYNA fancuchowa = 210 mm/s L. PEJTIbCA = 3500 nonesHbii xof = 2890 Mm
LICZBACYKLINADOBEW CIAGU 24 o MakcumanbHas cKopocT Penbc ¢ pemeHHbIM NpuBoaom = 240 Mm/cek
GODZIN@ MAX+60°C Penbc c yenHbiM nprBoaom = 210 Mm/cek
LICZBA CYKLINA DOBE W CIAGU 1 10 MNepemelyeHun B8 24 vaca@ 50
GODZIN@ MAX+50°C MAX+60°C
Typowa instalacja sekcyjna 5,5 . MNepemewexnunn B 1 yaca@
m? w temp. 20°C 130 manewrdw z rzedu MAX450°C 10
) . Ogranicznik momentu wbudowany w TVNoBaA yCTaHOBKa CEKLIVOHHBIX
Wykrywanie przeszkod tablice sterowania BOPOT 5,5 KB.M npi 20°C 130 nocnefoBaTtebHbIX MaHEBPOB
Wylacznik kraricowy Elektroniczny zENCODEREM BcTpoeHHbIt orpaHMuynTeNb KpyTAllero
Peakuusi Ha cTonkHoBeHME
Smarowanie Smarowanie ciggte MOMeHTa Ha nynbTe ynpasnexmnA
o . ONeKTPOHHbIN, cpabaTbiBAIOLWMI MO CUTHANY
Stopien ochrony 1P20 KoHueBolt BbikntovaTesb KOJOBOTO JaTuMKa
Masa gtowicy 5kg
—— Cmaska MnacTuyHasA cMa3kaoCToAHHas
Gtosnos¢ <70 dB(A)
o —— Knacc 3awmTbl 1P20
ymiary Z003CZ Y. Bec npvBoga 5 Kr
DANE WBUDOWANEGO ODBIORNIKA YpoBeHb 3ByKoBOro gassieHns | <70ab(A)
labapuTbl Cm. puc. B

Whbudowany odbiornik radiowy

Czestotliwosc¢ 433.92 MHz

Rolling-Code
XAPAKTEPUCTUKWU BCTPOEHHOIO MPUEMHUKA
Kodowanie Algorytm Rolling-Code ((ER-Ready)) BcTpoeHHbIi yHrBepcanbHbIn YacTota 433,92 My
paAnonpUeMHIK '
Liczba kombinacji 4 miliardy
Maks. liczba pilotow mozliwych do | - Koa YHIBEPCabHbINaNropuTm ((ER-Ready))
zapamietania
Konnuectso KombuHauui 4 munnunapga
. Makc. :
MONTAZ SILOWNIKA Rys.A T TTETOB 63

Przygotowac miejsce do podtaczenia akcesoriéw, urzadzen zabezpieczajacych
oraz sterowania zespotem silnika, utrzymujac wyraznie oddzielone potaczenia
do napiecia sieciowego od potaczen bezpieczeristwa niskiego napiecia (24 V).  YCTAHOBKA UCMOJIHUTEJIbHOTO MEXAHU3MA (puc. A)

Wykona¢ potaczenia zgodnie ze schematem elektrycznym. MofroToBbTE MOAKNIOUEHME aKCECCYapoB, MPefOXPaHUTENbHBIX YCTPOWCTB

Kable potaczeniowe akcesoriéw powinny by¢ zabezpieczone korytkiem. 1 YCTPOWCTB YNpaBneHna K Auratesiem, pasaensan Kabenn nutaHua ot cetn
1 HU3KOBOJLTHbIE KOHTPONbHble Kabenu (24 B). BbiMonHUTe aneKTpuyeckiie

COeIMHEHNA, KaK MOKa3aHO Ha 3J1eKTpoCxeme.

Kontrole wstepne: Kabenu noakntoueHna BcromoraTesibHbIX YCTPONCTB [OMKHBI MPOKNaAbIBaTHCA
« Skontrolowa¢ wywazenie bramy. B IOTKe.
« Skontrolowac ruch bramy na catej dtugosci.
- Jesli brama nie jest nowa, skontrolowac stan wszystkich elementéw. MpeaBapuTenbHbIl KOHTPOJIb:
« Naprawi¢ lub wymienic uszkodzone lub zuzyte czesci. « MpoBepnTb 6anaHCMPOBKY fiBepent.
- Niezawodnos¢ i bezpieczenstwo automatyki zalezy bezposrednio od stanu + MpoBepuTb ABMKEHME ABEPY NO BCEMY XOfY.
konstrukcji bramy; « Ecnv fiBepb - HOBas, NPOBEPUTL BCE KOMMOHEHTbI Ha N3HOC.

+ OTPEeMOHTUPOBATb WSV 3aMEeHUTb AePEeKTHbIE NIV U3HOLLEHHbIE KOMMOHEHTbI

+ HapexxHoCTb 1 6e30MacHOCTb aBTOMATUKIM HanpsaMyo 3aBUCAT OT COCTOAHUN
KOHCTPYKLN BOPOT.

- [lo ycTaHOBKM MpuBOAa MOATAHWTE MNpOBMCAOWME TPOCbl WKW Uenb U
OTKJIOUNTE HEUCTONb3yemMoe 060pyAoBaHMe.

« Przed montazem silnika, usung¢ ewentualne zbedne liny badz fancuchy i
wylaczy¢ wszystkie niepotrzebna urzadzenia.
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S CESTINA | | TURKCE
o
g
s TECHNICKE UDAJE TEKNIK VERILER
& [ DATOS ELECTRICOS ELEKTRISCHE GEGEVENS
Napajeni 220-230V 50/60Hz Besleme 220-230V 50/60Hz
Max. vykon absorbovany siti 200 W Agtarafindanemilen maksimumakim | 200 W
Pojistky viz Obr. L-S Sigortalar Sekil. L-S"ye bakin
e i 24V~ (180mA max) 24V~ (180mA maks)
Napdjeni pfislusenstvi Besleme aksesuarlari
24Vsafe (180mA max) 24Vsafe (180mA maks)
Blikajici pfipojeni 24V~ max 25W Flas baglantilari 24V~ maks 25W
Svitilna Zérovka led svitilny mod. BFT 24V ===2W Dahili 1stk Lamba ve dahili led model BFT 24V ===2W
Provozni teplota -20°C/ +60°C Calisma sicakhg -20°C/ +60°C
20% celkové drahy Toplam hareket mesafesinin %20’si
Prichod pro chodce Mze byt aktivovan pomoci vodice na A¢ma mesafesi IC2 girisinde kablo araciligiyla calistirilabilir
vstupu IC2 (obr. L) (Sek. L)
MECHANICKE UDAJE MEKANIK VERILER
Sila tahu a tlaku 650 N Traksiyon ve donus glict 650 N
Max. kfidlo vrat 10m? Maksimum kanat 10m?
KOLEJNICE S. = 2900 uzite¢na dréha = RAY U.=2900 gereklihareket mesafesi=2290
Uzite¢ny zdvih 2290 mm Gerekli hareket mesafesi mm
Zitecny zavi KOLEJNICE & = 3500 uzite¢ns draha = RAY U.=3500gereklihareket mesafesi=2890
2890 mm mm

KOLEJNICE s femenem = 240 mm/seg.

Maximalni rychlost -
KOLEJNICE s femenem =210 mm/seg.

Kayisli RAY= 240 mm/s
Zincirli RAY=210 mm/s

Maksimum gti¢

Manévryvramci 24hodin @ MAX+60°C | 50

24 saatteki manevra@ MAX+60°C | 50

Manévry v ramci 1 hodin @ MAX+50°C | 10

1 saatteki manevra@ MAX+50°C 10

Typické sekéni instalace 5,5 m?

pHi 20 °C 130 po sobé jdouci manévry

20°C'de 5,5 m? bolimsel tipik

kuralum 130 ardisik manevra

Omezovactoc¢ivéhomomentuintegrovaného

Nérazova reakce O
na ovladacim panelu

Koncovy doraz Elektronicky s KODEREM

Yaglama Kalici gres
Mazani Stalé mazivo Koruma seviyesi IP20
Stupen ochrany 1P20 Test motoru agirhg 5 kilogram
Hmotnost hlavy motoru 5 kg Gurilti <70dB(A)
Hlunost <70dB(A) Boyutlar Sekil B'ye bakin
Rozméry Viz obr.B

Darbe reaksiyonu Kontrol paneline entegre tork sinirlayicisi

Hareket mesafesi sonu ENKODER elektronigi

UDAJE ZABUDOVANEHO PRIJIMACE

Zabudovany radiovy pfijimac Frekvence 433.92 MHz

Rolling-Code

Kédovani Algoritmus Rolling-Code ((ER-Ready))
Pocet kombinaci 4 miliard

Max. pocet radiovych ovladacq, 63

které Ize ulozit

INSTALACE AKCNIHO CLENU Obr.A

Pripravte pfipojeni prislusenstvi, bezpecnostnich zafizeni a ovladacich zatizeni
k motoru a udrzujte ptipojeni napajeciho napéti zietelné oddélené od velmi
nizkého bezpecnostniho napéti (24 V). Pfipojte je podle pokynd uvedenych v
elektrickém schématu.

Pripojovaci kabely pfislusenstvi musi byt chranény kanalkem.

Piedbézné kontroly:

Zkontrolujte vyrovnani dvefi.

Zkontrolujte posuv dvefi po celé své draze.

Pokud nejsou dvere nové, zkontrolujte stav opotiebeni vsech soucasti.
Opravte nebo vyménte vadné nebo opotfebované soucasti.
Spolehlivostabezpecnostautomatizace je pfimoovlivnéna stavem konstrukce
dveri.

Pfed instalaci motoru odstrante zbyte¢na lana nebo fetézy a deaktivujte
veskera nepotiebna zatizeni.

BUTUNLESIK ALICI VERILERI

Butuinlesik Rolling-Code radyo

Frekans 433.92 MHz
alicisi
Kodlama Rolling-Code algoritmasi ((€R-Ready))
N° kombinasyonu 4 milyar
Kumanda maksimum hafiza N° | 63

AKTUATOR KURULUMU Sekil A

Aksesuarlarin, guvenlik cihazlarinin ve kontrol cihazlarinin motor Unitesine
baglanmasini saglayin, ana voltaj baglantilarini giivenlik ekstra dustik gerilim
baglantilarindan (24V) acikca ayirin. Baglantilar, baglanti semasinda belirtildigi
sekilde yapin.

Aksesuar baglanti kablolar bir kanal tarafindan korunmalidir.

On kontroller:

Kapinin dengesini kontrol edin.

Tum hareket mesafesi boyunca kapinin stirglstini kontrol edin.

Kapr yeni takilmamigsa tiim bilesenlerin aginma durumunu kontrol edin.
Arizali veya asinmis parcalari yerlerine takin veya yenileriyle degistirin.
Otomasyonun guvenilirligi ve emniyeti, kapiyapisinindurumundan dogrudan
etkilenir.

Motorumonte etmeden dnce gereksizhalatlariveyazincirlericikarin ve gereksiz
ekipmani devre disi birakin.

BOTTICELLIBTA650-23
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SM1

Desbloqueioexternoaseraplicadoaoespigaode
cremona existente da porta basculante.

E€wTePIKO pmouTov yla tomobéTnon otn
OTIAVIOAETA TNG LOVOKOUUATNG TTOPTAG OPOPNG.

Odblokowanie od zewnatrz, do zamontowania
na istniejacej zasuwnicy bramy uchylnej .

YcTpoicTBO BHEWHeW pa3bnoknpoBKM
NoAbEMHO-MOBOPOTHBIX BOPOT .

Venkovni odjisténi, které se aplikuje do zamku

vyklopnych vrat .

Monoblok kapinin mevcut ispanyoletine uygula-

nacak dis deblokaj .

SET/S

Desbloqueio externo de ma-

YcTtponcTtBo
pa3bnoKMpoOBKM
CEKLVIOHHbIX BOPOT CTOJILLUMHOW
nosioTHa Makc. 50 Mm.

¢aneta reentrante para portas
seccio-nais max. 50mm .

EWTEPIKO XEIPIOTIPIO LEAMOCUPOLEVO
XEPOUAL yla MOAUOTIAOTEG TOPTEC
0po®nG max. 50mm.

Odblokowanie od zewnetrz
przy pomocy chowajgcego sie
uchwytu dla bram sekcyjnych
maks. 50 mm.

BHeWHeN
ans

enkovni odjisténi se zapuSténou
klikou prosekénivratamax.50 mm.

aksimum 50mm’lik seksiyonel
kapilaricingirenkolludisdeblokaj.

ST BT BAT
Desbloqueio automético dos ferrolhos para portas bas- | Kit do carregador de
culantes de molas. Aplicado ao braco de comando, de- | bateria.

sengata automaticamente os ferrolhos laterais da porta. KIT ©00TIOT
MmouTéV auUTOHATOU EEKAEIBDUATOGYIOMOVOKOUUATEG TTOPTEC una(lp'agld)v. f
opo@rcueehatripta.Tomobeteitaloto ggpou)\l Kall EEKAEIB(OVEL

QUTOPATA TIG TAEUPIKEG YAWOOEG KAEIOWHATOC TNG TTOPTAC. Zestaw tadowarki.
Odblokowanie automatyczne zasuw w bramach K

uchylnych sprezynowych. Montowane na ramieniu ste- | NOMMJIEKT 3apAAHOTO
rowniczym,zwalniaautomatycznie bocznezasuwybramy. | YCTPOCTBa.
YCTPOVCTEO BHeLLHeli pasbroknpoeknasTomatnuecknx | Sada nabijecek.
3a/ABVXKEK [/l OTKUAHbIX NPYXUHHbBIX BOPOT. BoKoBble kit

3a/IBUXKIA [IBEDN OTKPbIBAlOTbCA aBTomaTveckn ¢ | an it

MOMOLLbIO PYYKN.

Automatické odjisténi fetézovych pohont pro
vykyvnd vrata s pruzinou. Pfipeviiuje se na
ovladaciraménko, automaticky odjisti

bocni fetézovy pohon vrat.

Yayli monoblok kapilar icin
otomatik zincir deblokaji.
Kontrol koluna uygulanir,
kapinin yan zincirlerini

otomatik olarak ¢ozer.

Via Lago diVico, 44 ITALY
36015 Schio (V1)
T+3904456965 11

F +39 0445 69 65 22

BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS S.L.
08401 Granollers - (Barcelona)

AUTOMATISMES BFT FRANCE
69800 Saint Priest

BFT TORANTRIEBSSYSTEME Gmb H
90522 Oberasbach

BFT BENELUX SA
1400 Nivelles

—BFT Automation UK Limited

Unit C2-C3, The Embankment Business

Park, Vale Road, Heaton Mersey,
Stockport, SK4 3GL

~BFTA ion (South) Limit

d

Enterprise House, Murdock Road,
Dorcan, Swindon, SN3 5HY

BFT SA -COMERCIO DE AUTOMATISMOS
E MATERIAL DE SEGURANCIA
3026-901 Coimbra

BFT POLSKA SP.ZO.0.
Marecka 49, 05-220 Zielonka

BFT AUTOMATION LTD
Unit D3, City Link Business Park, Old
Naas Road, Dublin 12

BFT ADRIA D.O.O.
51218 Drazice (Rijeka)

BFT CZ S.R.O.
Praha

BFT OTOMATIK KAPI SISTEMELERI
SANAY VE
Istanbul

BFT RUSSIA
111020 Moscow

BFT AUTOMATION AUSTRALIA
PTYLTD
Wetherill Park (Sydney)

BFT USA
Boca Raton

BFT CHINA
Shanghai 200072

BFT Middle East FZCO
Dubai




